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A3/A3 Pro Quick Start Guide

1. Product Profile

Introduction

The DJI™ A3 series is a reliable and robust flight control system that is ideal for a wide range of multi-rotor
aerial platforms. It uses advanced sensor fusion algorithms and a redundant design to maintain complete
stability and integrity of the aerial system.

The A3 series is fully compatible with the DJI Onboard and Mobile SDKs, allowing developers to optimize the
system for specific applications. When used with the DJI Lightbridge 2, it provides direct access to DJI GO
features including Intelligent Flight Modes.

With all essential components integrated into the A3 flight controller (including the IMU, barometer and data
recorder), the device is powerful and highly compact. The A3 can be upgraded to the A3 Pro by installing two
upgrade kits. The A3 Pro’s three GPS modules and IMUs add triple modular redundancy to greatly reduce the
risk of system failure.

Features
Basic Flight Modes Intelligent Flight Modes
P-Mode (Positioning) DJI GO Waypoints and Point of Interest (POI)
Atti Mode (Attitude) App Course Lock and Home Lock
F-Mode (Function) (Requires the DJI GO App and DJI Lightbridge 2.)
Manual mode
Ultimate Reliability ~ <) DJISDKs
.$. A3 Pro supports triple @K Fully compatible with the Onboard SDK and
k.) modular redundancy. Mobile SDK.
. . Developers Website:

https://developer.dji.com
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Parts

Flight Controller

1. IMU1 Port
Communicates with the IMU Pro module.

2. CAN1 Port
Dedicated DJI CAN-Bus port. Communicates with the
GPS-Compass Pro module or other DJI devices (e.g. Real Time
Kinematic (RTK) GPS system).

3. Orientation Arrow
The flight controller orientation arrow.

IMU Pro Module
. Orientation Arrow
The IMU Pro module orientation arrow.
Status Indicator
Indicates the status of the IMU Pro module and triple
modular redundancy system.
. CAN1 GPS Port
Communicates with the GPS-Compass Pro module.

N

w

PMU Module

. Power Port (9V 3A)

Connected to the Flight Controller for power supply.
iBAT

Reserved.

3s-128

Derives power from LiPo battery.

n

w
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4. Status Indicator
Indicates the status of the flight controller and triple
modular redundancy system.
5. RF Port
Communicates with the DJI Lightbridge 2 Air System.
6. iESC Port
Communicates with the DJI Smart ESC.
7. M1-M8 Pins
Connects to the corresponding ESC PWM port for each
motor.
8. LED Port
Communicates with the LED module.
9. IMU2 Port
Communicates with the IMU Pro module.
10. PMU Port
Derives power from the PMU.
11. CAN2
Communicates with an SDK device.
12. API Port
Communicates with an SDK device.
13. F5-F8 Pins
Multifunction PWM I/ O ports.
14. F1-F4 Pins
Multifunction PWM output ports.
15. S-Bus Port

Communicates with a DJI DR16 or S-Bus receiver.

GPS-Compass Pro Module
. Status Indicator
Indicates the status of the GPS-Compass Pro module
and triple modular redundancy system.
. Orientation Arrow
The GPS-Compass Pro module should be mounted with
the arrow pointing to the aircraft’s nose.
Extended CAN1 Port
Dedicated DJI CAN-Bus port. Communicates with a DJI
device (e.g. Real Time Kinematic (RTK) GPS system).

N

©

LED Module

1. Flight Status Indicator
Indicates the status of the flight control system.

2. Micro USB Port
Used to configure and upgrade the A3 or A3 Pro via DJI
Assistant 2.
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2. Preparation

Check the Items
Read the In the Box sheet and check that all items are in good condition. If there is any missing or
damaged item, please contact DJI Support.

Read the User Manual
The A3 and A3 Pro are powerful systems. To make use of all their PDF
capabilities, read the user manual thoroughly before configuring the system.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Download the DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 is used to configure the A3 flight control system.

DJI
Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A « Supports Windows 7 (or later) or Mac OS X 10.9 (or later).

Download the DJI GO App
This is required if you are using the DJI
Lightbridge 2 video downlink.

Search “DJI GO” on the App Store or Google
Play and install the app on your mobile device.

DJI GO App

Watch the Video Tutorials
Installation Demo
Connecting the Modules
How to use DJI Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#video

storial Videos

A » The DJI GO app supports iOS 8.0 (or later) and Android 4.1.2 (or later).

Prepare your Equipment

Ensure you have a suitable airframe, remote controller system, ESCs and battery to use with the A3

or A3 Pro. Below is a list of compatible equipment.

Airframe: DJI S900* or types 14, X4, 16, V6, Y6, IY6, X8, 18, V8
Remote Controller System: DJI Lightbridge 2%, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESCs with up to 400 Hz control frequency

Battery: 3S to 128 LiPo battery

Optional Equipment:

*Recommended for the A3 series.

DJI Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15

DJI All Rights Reserved 5
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3. Installation

Set Up the System Configure the Parameters

Watch the video tutorial for an overview DJI Watch the video tutorial for a brief

of the installation process. Assistant 2 walkthrough.

Refer to the “Installation” section of the Then launch DJI Assistant 2 and follow
user manual for detailed procedures. the hints.

LED Blinking Patterns
.:'.:. Refer to ‘“el“'f-ED ";d‘tca_l‘oé"jm‘?”t“f ““i Strictly follow the provided guidelines.
' user manual for a aetailed description o Failure to do so may lead to unexpected

blinking patterns. flight behavior or serious accidents.

4. Specifications

* Built-in Functions

Basic Flight Modes P-mode (Positioning); Atti mode/A-mode (Attitude); F-mode (Function);
Manual mode
Return-to-Home Modes ~ Smart RTH; Low voltage RTH; Failsafe RTH
Safety Features Failsafe mode; Low battery voltage warning; Custom flight altitude and radius

limits; No Fly Zones; Motor Redundancy (for 6 and 8 rotor platforms); Motor
overload detection; Triple modular redundancy (for A3 Pro); Built-in data recorder

DJI GO App Beginner mode; Auto takeoff and landing; Wireless flight controller configuration;

(DJI Lightbridge 2 required) ~ Flight data OSD; Intelligent Flight Modes: Course Lock, Home Lock, Point of
Interest (POI), Waypoints

Supported DJI Equipment  DJI aerial platforms (e.g. S900, S1000, S1000+); DJI gimbal systems (e.g.
Zenmuse X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D lllIBMPCC); DJ! Intelligent Landing
Gear

» Optimized Flight Performance (Subject to airframe type and payload)
Hovering Accuracy

(In P-Mode) Vertical: 0.5 m; Horizontal: +1.5 m
Max Wind Resistance 10m/s
Max Yaw Angular Velocity ~ 150°/s
Max Pitch Angle 35°
Max Ascent Velocity 5m/s
Max Descent Velocity 4 m/s
« Electrical & Mechanical
Rated Power A3:5W; A3 Pro: 10 W
Rated Peak Power A3: 8 W; A3 Pro: 16 W

Operating Temperature 14°to 113° F (-10° to 45° C)

Refer to the “Appendix” section of the user manual for the full specifications.

Fly Safe No Fly Zones
It is important to understand basic flight @ More information at:

guidelines for the safety of both you and those http://www.diji.com/flysafe/no-fly
around you. Refer to the Disclaimer and Safety
Guidelines for more information. 3 This Quick Start Guide is subject to change without prior notice.

)17 DJI All Rights
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1. IANRIZARY A3/ A3 Pro

@
DIM™ H—RATIERIER S, TRASEERNSRETREN, SSI R MR SIERUXIREE

FEER. SDK &M, ARSI MRERNTR. BEAFERA DJ Lightoridge 2 ZiBEIE, AISF DJI
GO App, FR{SSEHAIERE KITIIRE.

A3 ¥iTIRHIRGEE RS ( AE IMU. BIBICRANSELT ) . GPS-Compass Pro, FERETRIEHR (PMU )
#LED &R, A3 Pro 7E A3 YRR b, IMNEREFREM (HE IMU Pro #1 GPS-Compass Pro) , Ep=

SEARRS.
MEEE A
ZHEE
YS> EffEt. SHER. B
SUETNEDIE.
T s
ee | A3EFHREAIPrO, W
0 | Zsersezs.

DJI GO
App

SDK

BEEXAT

fig& DJI Lightbridge 2 =i5E &,
BJf§EF3 DJI GO App, 3R{SEZERE
T®ATIIRE.

SDK

FEAYSOK &M, AT A®R
EFRITER. XF SDKHFR, &
e

https://developer.dji.com,

©
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TRHR R b 958 BB

£
1.

=8 (FC)

IMU1

IMU Pro 00

CAN1

CAN Bus 0

( GPS-Compass Pro / RTK GPS )
FiagRREiRc

HRBEREIRC

FC &1
FEMEREEMRESINTREREGRE (A3Po)

IMU Pro &g

1.

PMU #&ik
1.

IMU Pro &3#Ric

IMU Pro 2%

IMU Pro #8747
FEMEREEIMRESITRRGRES (A3Po)
CAN1GPS #0

FETFERE GPS-Compass Pro &R

9V 3A
EEREE RS TR
iBAT

fREBIEO

38-128
2t
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RF
#2140 (DJI Lightbridge 2)

. IESC

DJI SaErigE =D
M1-M8
M1-M8 FBifE PWM 31

. LED

LED &R0
IMU2
IMU Pro 01

. PMU

PMU #&tR (9V 3A) £0

. CAN2

CAN Bus #[1 (SDK)

. API

SROEEEO (SDK)

. F5-F8

LI PWM I /40

. F1-F4

£ PWM it

. SBus
O (S-Bus/DJIDR16)

GPS-Compass Pro &

1.

GPS-Compass Pro 1&7R/T

IR EBHASITTRRSOAS (A3 Pro)
GPS-Compass Pro Z#4R2

fEA s TRk E

CAN1 ¥ EEO

CAN Bus ¥ #0 (RTKGPS)

LED #&1R

1.

ITRSIETRT
R HTIRRIRGIRS
Micro USB
THTEHRGEED
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2. RRHEE
BRYE (WERIBER ) RIS EMEFE, FHFERBPFMIIESHTF . AIREE DJI Lightbridge 2 Zi5EIE,
B %% DJI GO App, LURISESSEHAVERE KITIhRE.

HTEHRENRENEREE —ENRARSRE, BSY THHMFADE (BAFEMR) .
T (AFFH) =
BHRENRER N PDF
http://www.dji.com/cn/product/a3/info#downloads

THiASHF DJI Assistant 2
BAREMERE R E: DJI

Assistant 2

http://www.dji.com/cn/product/a3/info#downloads

A < FSIFHER Win7 RLLERSE Mac OS X 10.9 REAERS.

TF# DJI GO App MERFIIT
BERUEESIIE S THB . SERBE http://www.dji.com/cn/product/a3/info#video
REIHELATFRLE: http:/m.dji.net/djigo

DJI GO App

C - &4 DJI Lightbridge 2 SisEEIE(ER .
+ DJI GO App BE3R{EFT i0S 8.0 LA ERSs; Android 4.1.2 LA RS,

B&IRE

fEF3 AS/A3 Pro i, FREfTHRE ©iT85. EREKRSR. BIBMRnERS .
REFEEE:

BHEECITRER:

14, X4 BIDURERR; 16. V6. Y6. IY6 B/ HERR; X8. 18. V8 HY)\jiegE

SRS
DJI Lightbridge 2; DJI DR16; S-Bus

Eif:
1 400Hz RIFSIE

Eith:
3S-12S {EREYEIH

#E55 DJI S900 &1788%0 DJI Lightbridge 2 &iBEIE—i2FA .

ALMERETE DI IZEBITINE & (4 GH2EZR, Zenmuse Z15 BE)

il
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3. {ERiEsI
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\ PR, FHFEEE (BPFMR) = Assistant2 | BT, (REBIRUHESIFOPIHRISEE
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iEghEE
{RiPTHEE

App T8
(Z={35F8 DJI Lightbridge 2)

HFH DI RS

BISHEE (P-Mode )
BARNEED
BARRARE
BATRBE
BALEFHEE
BATREE

ARSI
MENE

AEIRETFE
TIEREEE

TEMART; BHER; agER; Fahikt

BEORA; RBERM; KRR

KIFRP; BRERP; SE. BBRE,; HHREECTRE; @mHm
HEREARIP (ELNIER ); SIDRIF, A3 Pro A= RERRRS,
A EHIRICRY

HFER, R/ E; mIESEIRE; TWTHUE OSD;
BEEHATIEL: MOBE, BRRBGE, NESTRGE, iR

DJI &4T88, 40S900, S1000, S1000+ %; #9GtEEse;

Zenmuse X3/ X5/ X5R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il | BMPCC =&

TS (TR AANGRERG )

FHAHMG: +0.5m; KFEAHE: +1.5m
10m/s

150°/s

35°

5m/s

4m/s

A3: 5W; A3 Pro: 10W
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-10C E 45C

SEAUREEEL (BRFM) ‘MR E1,

http://www.dji.com/cn/flysafe/no-fly

el o
h BRI RRGLL :
@ BN T, HEARSHENES @ i

ERER.

BEUFRINE (RBFPIRLIREES]) .  MMEEABNEEN, BABTEM.
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1. 2541289 A3/ A3 Pro
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AREIEBEENEMINER SDK K, SRFXLARESTH, UREBEF KR, EEERDJ
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42 (PMU) 70 LED #&#H. A3 Pro LL A3 BER, /MEMEAKREY (WA IMU Pro 1 GPS-Compass
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152
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SRk g )  SDK
o o A3 TFKZE A3 Pro, ARFIEHLEINEEN SDK %8,
OV | Zsmwrens. SOK | ghesmessnn, Treem
o) Ek.BIR SDK MUBIEE, SERIE
https://developer.dji.com.

0§
Eil

y
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1R R ISR
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IMU Pro #£88
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RF

HlestEaa (DJI Lightbridge 2)
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M1-M8

M1-M8 Bz PWM #:88

LED
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IMU Pro #2858
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2. REEE
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B ERERSETH: PDF

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

T#k DJI Assistant 2
BAEEEEREETE©: DI

Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A - DI Assistant 2 TR Win7 JL_E R4k Mac OS X 10.9 RIS

T&# DJI GO FERER BERSETR
ERIEEER I RE TS QR BT #. SERTT http://www.dji.com/product/a3/info#video

ENEBERIELTAELL: http:/m.dji.net/djigo

DJI GO fEffE B QRIBEE

C - Z5¥58 DJI Lightbridge 2 B {SHMRGER .
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1. Produktbeschreibung

Einleitung

Die A3-Serie von DJI™ ist eine zuverlassiges und robustes Flugsteuerungssystem, das sich ideal fiir eine
Vielzahl von Multirotor-Flugplattformen eignet. Fortschrittliche Sensor-Fusionsalgorithmen und die redundante
Konstruktion sorgen fir maximale Stabilitat und Integritat des Flugsystems.

Die A3-Serie ist komplett kompatibel mit den Onboard-und Mobil-SDK von DJI, sodass Entwickler das
System fur spezifische Anwendungen optimieren kénnen. DJI Lightbridge 2 ermdglicht den direkten Zugriff auf
Funktionen in der ,DJI GO*-App, wie z. B die Intelligent Flight Modes.

Die A3-Flugsteuerung ist leistungsstark und extrem kompakt, da alle wichtigen Komponenten in das Geréat
integriert sind (einschlieBlich IMU, Barometer und Datenschreiber). Mit zwei Erweiterungskits lasst sich der
A3 auf A3 Pro aufristen. Die drei GPS-Einheiten und die drei IMU des A3 Pro vergréBern die modulare
Redundanz um das Dreifache, wodurch das Risiko eines Systemausfalls drastisch reduziert wird.

Funktionen
Grundlegende Flugmodi Intelligent Flight-Modi
P-Modus (Positionsbestimmung), DJI GO L,Course Lock", ,Waypoints®, ,Home Lock"
Atti Modus (Fluglage), F-Modus App und ,Point of Interest”.
(Funktion) und manueller Modus. (Voraussetzung: ,DJI GO*-App und DJI
Lightbridge 2.)
Héchste Zuverlassigkeit <) DJ-SDK
‘?. A3 Pro unterstitzt dreifache @K Komplett kompatibel mit den Onboard- und
'\.) modulare Redundanz. Mobilmodellen.
B Entwickler-Website:

https://developer.dji.com
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Teile

Flugsteuerung

1. IMU1-Anschluss
Kommuniziert mit dem IMU Pro-Modul.

. CAN1-Anschluss

N

Spezieller DJI-CAN-Bus-Anschluss. Kommuniziert mit dem
A3 GPS-Compass Pro oder anderen DJI-Geréten (z. B. dem

Echtzeitkinematik-(RTK)-GPS-System).

w

. Ausrichtungspfeil
Ausrichtungspfeil.

>

Statusleuchte
Zeigt den Status des Flugsteuerungssystems und des
dreifachen modularen Redundanzsystems an.

IMU Pro-Modul
. Ausrichtungspfeil
Das IMU Pro-Modul ausrichtungspfeil.
. Statusleuchte
Zeigt den Status des IMU Pro-Moduls und des
dreifachen modularen Redundanzsystems an.
. CAN1-GPS-Anschluss
Kommuniziert mit dem GPS-Kompass-Pro-Modul.

N

w

PMU-Modul
. Stromanschluss (9 V, 3 A)

Wird zur Stromversorgung an den Flugcontroller angeschlossen.

N

iBAT

Reservierter Anschluss.

38-128

Bezieht Strom von von der LiPo-Akku.

«©
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@

o

N

©

©

RF-Anschluss

Kommuniziert mit dem Empfanger des DJI Lightbridge 2.
iESC-Anschluss

Kommuniziert mit dem DJI Intelligent ESC.
M1-M8-Stecker

Verbinden den entsprechenden ESC-PWM-Anschluss fiir
jeden Monitor.

LED-Anschluss
Kommuniziert mit dem LED-Modul.

IMU2-Anschluss
Kommuniziert mit dem IMU Pro-Modul.

10. PMU-Anschluss

11.

N

Bezieht Strom von der PMU.

CAN2
Kommuniziert mit SDK-Geréten.

. API-Anschluss
Kommuniziert mit SDK-Geréten.

13. F5-F8-Stecker

Multifunktions-PWM-1/O-Anschliisse.

14. F1-F4-Stecker

Multifunktions-PWM-Ausgang.

15. S-Bus-Anschluss

Kommuniziert mit dem DJI DR16 oder S-Bus-Empfénger.

GPS-Compass-Pro-Modul

1.

N

4

Statusleuchte
Zeigt den Status des GPS-Kompass-Pro-Moduls und des
dreifachen modularen Redundanzsystems an.

. Ausrichtungspfeil

Das GPS-Compass-Pro-Modul sollte so montiert werden,
dass die Pfeilspitze zur Nase des Fluggeréts zeigt.
Erweiterter CAN1-Anschluss

Spezieller DJI-CAN-Bus-Anschluss. Kommuniziert mit DJI-
Geraten (z. B. dem Echtzeitkinematik (RTK)-GPS-System).

LED-Modul

1. Statusleuchte des Fluggeréts
Zeigt den Status des Flugsteuerungssystems an.

2. Micro-USB-Anschluss
Wird zur Konfiguration oder Erweiterung des A3 oder
A3 Pro (iber den DJI Assistant verwendet.
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2. Vorbereitung

Artikel Gberpriifen

Lesen Sie das Informationsblatt Lieferumfang und Uberprifen Sie, dass alle Artikel in einem
einwandfreiem Zustand sind.

Wenden Sie sich an den DJI-Kundendienst, falls Artikel fehlen oder beschédigt sind.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung

Das A3 und A3 Pro sind leistungsstarke Systeme. Um alle Funktionen des Gerats in
vollem Umfang zu nutzen, lesen Sie sorgfaltig die Bedienungsanleitung, bevor Sie
das Gerat konfigurieren.

PDF

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

DJI Assistant 2 herunterladen
Die Assistant-Software wird zur Konfiguration des A3-Flugsteuerungssystems Assistant 2
verwendet.

DJI

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A « Unterstitzt Windows 7 (oder hoher) oder Mac OS X 10.9 (oder hoher).

Die ,,DJI GO“-App herunterladen Video-Tutorial

Die App wird bendtigt, wenn der DJI Installationsanleitung
Lightbridge 2-Videolink verwendet wird. Verbindung die Module
Suchen Sie im App Store oder auf Google Play Anleitung DJI Assistant 2

nach ,DJI GO*, und installieren Sie die App auf

http://www.diji.com/product/a3/info#video
lhrem Mobilgerét.

DJI GO App Tutorial-Videos zur A3
A « Fur die ,DJI GO“-App wird iOS 8.0 (oder héher) oder Android 4.1.2 (oder héher) benétigt.
Die Ausriistung vorbereiten

Stellen Sie sicher, dass Sie einen geeigneten Flugrahmen, eine geeignete Fernbedienung, geeignete ESCs
und Akkus fUr die A3-Serie haben. Untenstehend finden Sie eine Liste mit geeigneter Ausriistung.

Luftrahmen: DJI S900* oder 14, X4, 16, V6, Y6, IYB, X8, 18, V8

Fernbedienung: DJI Lightbridge 2*, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESCs mit einer Steuerfrequenz von bis zu 400 Hz

Akku: 3S bis 12S LiPo-Akku

Zusatzausrlstung: DJ! Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15
Empfohlen fir die A3-Serie
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3. Installation

Das System einrichten

Sehen Sie sich das Video-Tutorial an, um
einen Uberblick Ciber den Installationsprozess
u bekommen.

Eine detaillierte Viorgehensweise finden Sie

in der Bedienungsanleitung im Abschnitt
JInstallation®.

DJI

Assistant 2

LED-Blinkfolge

N Eine detaillierte Beschreibung
7~ der Blinkfolge finden Sie in der &

Bedienungsanleitung im Abschnitt ,LED-
Anzeige“.

4.Technische Daten

« Integrierte Funktionen
Grundlegende Flugmodi
Manueller Modus

Ruickkehr-Modi
bei Systemfehler

Die Paramter konfigurieren

Sehen Sie sich das Tutorial-Video an.
Dort erhalten Sie eine kurze Einweisung.
Starten Sie dann DJI Assistant 2 und
befolgen Sie die Hinweise.

Befolgen Sie die angegebenen
Anweisungen. Das Nichtbefolgen flhrt
unter Umsténden zu unerwartetem
Flugverhalten oder schweren Unfallen.

Modus ,P* (Positionsbestimmung); Modus ,Atti/A“ (Fluglage); Modus ,F* (Funktion);

Intelligente Rickkehrfunktion (RTH); Riickkehr bei niedriger Akkuspannung; Riickkehr

Ausfallsicherer Modus; Warnung bei niedriger Akkuspannung; Benutzerdefinierte

Flughdhen- und Flugradiusbegrenzung Flugverbotszonen; Motorredundanz (fir 6 und
8 Rotorplattformen); Motortiberlastungserkennung; Dreifache modulare Redundanz (ftir

Sicherheitsfunktionen
A3 Pro); Eingebauter Datenschreiber
,DJI GO*-App
(DJI Lightbridge 2
erforderlich) of Interest (POI), Waypoints

Unterstiitzte DJI-Ausriistung

Anfangermodus; Automatisches Starten und Landen; Konfiguration der kabellosen
Fernbedienung; Flugdaten-OSD; Intelligent Flight-Modi: Course Lock, Home Lock, Point

DJI Flugplattformen (z. B. S900, S1000, S1000+); DJI Gimbalsysteme (z. B. Zenmuse X3/

X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D lll/BMPCC); Intelligentes Landegestell von DJI

« Optimierte Flugleistung (je nach Luftrahmentyp und Luftzuladung)

Schwebefluggenauigkeit
(im Modus ,P“)
Max. Windresistenz 10m/s
Meax. Gierwinkelgeschwindigket 150°/s
Max. Neigungswinkel 35°
Max. Steiggeschwindigkeit 5 m/s
Max. Sinkgeschwindigkeit 4 m/s

« Elektrik und Mechanik

Vertikal: + 0,5 m; Horizontal: + 1,5 m

Nennleistung A3: 5 W; A3 Pro: 10 W
Leistungsspitze A3: 8 W; A3 Pro: 16 W
Betriebstemperatur -10 bis +45 °C (14 bis 113 °F)

Weitere technische Daten finden Sie in der Bedienungsanleitung im Anhang.

Sicher fliegen

Um Ihre eigene Sicherheit und die Sicherheit der
Menschen in lhrer Umgebung zu gewéhrleisten, ist es
wichtig, dass Sie die ntigen Grundregeln kennen. Im
Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften
finden Sie néhere Informationen.

26 © 2017 DJI All Rights R
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Flugverbotszonen
Néahere Informationen finden Sie unter:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly
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1. Perfil del producto

Introduccién

La serie A3 de DJI™ es un sistema de control de vuelo fiable y resistente que resulta ideal para una gran
variedad de plataformas aéreas multirrotor. Emplea algoritmos avanzados de fusién de sensores y un disefio
redundante para mantener una estabilidad e integridad totales del sistema aéreo.

La serie A3 es totalmente compatible con los kits de desarrollo Onboard SDK y Mobile SDK de DJI, lo que
permite a los desarrolladores optimizar el sistema para aplicaciones especificas. Cuando se utiliza con el
DJI Lightbridge 2, dispone de acceso directo a caracteristicas de la app DJI GO como los modos de vuelo
inteligente.

A3 PRO

Con todos los componentes esenciales integrados en el controlador de vuelo A3 (incluidos IMU, barémetro y
grabador de datos), el dispositivo es potente y muy compacto. EI A3 puede convertirse en el A3 Pro instalando
dos kits de ampliacion. Las tres unidades GPS e IMU del A3 Pro afiaden redundancia modular triple para
reducir considerablemente el riesgo de fallo del sistema.

Funciones
Modos de vuelo basicos Modos de vuelo inteligentes
Modo P (Posicionamiento), modo DJI GO Course Lock, Waypoints, Home Lock y
Atti (Actitud), modo F (Funcién) y App Point of Interest.
modo Manual. (Necesita la aplicacion DJI GO y DJI
Lightbridge 2).
Fiabilidad maxima ~ -] SDKdeDJl
.$. El A3 Pro incorpora redundancia @K Totalmente compatible con Onboard SDK y
k.) modular triple. Mobile SDK.
. . Sitio web para desarrolladores:

https://developer.dji.com

)17 DJI All Rights Reserved 27
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Piezas

Controlador de vuelo

. Puerto IMU1
Se comunica con el médulo IMU Pro.

. Puerto CAN1
Puerto especifico de bus CAN DJI. Se comunica con el
A3 GPS-Compass Pro u otros dispositivos de DJI (p. €j.,
sistema cineméatico en tiempo real (RTK) de GPS).

N

w

. Flecha de orientacion
El flecha de orientacion.

IN

. Indicador de estado
Indica el estado del controlador de vuelo y el sistema de
redundancia modular triple.

Médulo IMU Pro

1. Flecha de orientacion
El flecha de orientacion.

2. Indicador de estado
Indica el estado del médulo IMU Pro y el sistema de
redundancia modular triple.

3. Puerto CAN1 GPS
Se comunica con el médulo GPS-Compass Pro.

Médulo PMU

. Puerto de alimentacién (9 V, 3 A)

Conectado al controlador de vuelo para suministro de
alimentacion.

iBAT

Puerto reservado.

3.38-128

Obtiene alimentacion de la bateria LiPo.

~
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5. Puerto RF
Se comunica con el receptor DJI Lightbridge 2.

6. Puerto iESC
Se comunica con el ESC inteligente DJI.

7. Contactos M1-M8
Conectan con el puerto PWM correspondiente del ESC
de cada motor.

8. Puerto LED
Se comunica con el médulo LED.

9. Puerto IMU2
Se comunica con el médulo IMU Pro.

10. Puerto PMU
Obtiene alimentacion de la PMU.

11. CAN2
Se comunica con dispositivos SDK.

12. Puerto API
Se comunica con dispositivos SDK.

18. Contactos F5-F8
Puertos de E/S PWM multifuncién.

14. Contactos F1-F4
Puertos de salida PWM multifuncién.

15. Puerto S-Bus
Comunica con el receptor DJI DR16 0 S-Bus.

Médulo GPS-Compass Pro

. Indicador de estado
Indica el estado del médulo GPS-Compass Pro y el
sistema de redundancia modular triple.

N

. Flecha de orientacion
El médulo GPS-Compass Pro se debe montar con la
flecha apuntando al morro de la aeronave.

Puerto CAN1 ampliado

Puerto especifico de bus CAN DJI. Se comunica con
dispositivos DJI (p. €j., sistema cinematico en tiempo real
(RTK) de GPS).

S

Médulo LED

1. Indicador de estado de vuelo
Indica el estado del sistema de control de vuelo.

2. Puerto MicroUSB
Se usa para configurar y actualizar el A3 o A3 Pro
mediante DJI Assistant.
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2. Preparacion

Compruebe los componentes

Lea el folleto Contenido del embalaje y compruebe que todos los componentes estan bien.
Si alglin componente falta o esta dafiado, contacte con Atencién al cliente (DJI Support).

Lea el manual del usuario

El A3y el A3 Pro son sistemas muy potentes. Para aprovechar todas sus posibilidades, PDF

lea detenidamente el manual del usuario antes de configurar el dispositivo.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Descargue DJI Assistant 2

El software Assistant se usa para configurar el sistema de control de vuelo del A3.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

DJI
Assistant 2

A + Compatible con Windows 7 (o posterior) o Mac OS X 10.9 (o posterior).

Descargue la aplicaciéon DJI GO

Esto es preciso si va a usar el enlace de transmision
de video DJI Lightbridge 2.

Busque "DJI GO" en el App Store o en Google Play,
e instale la aplicacion en su dispositivo mévil.

DJI GO App

Vea el videotutorial

Demo de instalacion
Conexién de los moédulos
Como usar el DJI Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#video

Videotutoriales del A3

A « La aplicacion DJI GO es compatible con iOS 8.0 (o posterior) y Android 4.1.2 (o posterior).

Prepare su equipo

Asegurese de que la estructura de aeronave, el sistema de control remoto, los ESC y la bateria son
adecuados para usar con la serie A3. A continuacion se muestra una lista de equipo compatible.

Estructura: DJI ' S900* o tipos 14, X4, 16, V6, Y6, IY6, X8, 18, V8
Sistema de control remoto:  DJI Lightbridge 2*, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESCs con una frecuencia de control de hasta 400 Hz
Bateria: Bateria 3S a 12S de LiPo

Equipo opcional: Tren de aterrizaje inteligente DJI, DJI Zenmuse Z15
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3. Instalacion
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Configure el sistema

Vea el videotutorial para obtener un
resumen del proceso de instalacion.
Consulte la seccion "Instalacion”
del manual del usuario para ver los
procedimientos en detalle.

Patrones de parpadeo de LED

DJI

Assistant 2

Configure los parametros

Visione el video tutorial para una breve
introduccién.

A continuacion, inicie el DJI Assistant 2
y siga las indicaciones.

Importante: Siga estrictamente las
directrices indicadas. De lo contrario,
pueden producirse comportamientos de

-\‘l- Consulte la seccién "Indicador LED"
e} del manual del usuario para ver una
descripcién detallada de los patrones de
parpadeo.
Especificaciones

* Funciones incorporadas

Modos de vuelo basicos
Modos de regreso al

punto de origen

Funciones de seguridad

Aplicacion DJI GO
(requiere DJI Lightbridge 2)

Equipo DJI compatible

vuelo imprevisibles y accidentes graves.

Modo P (posicionamiento); Modo Atti / Modo A (Actitud); Modo F (Funcién);
Modo Manual

RTH inteligente; RTH por tension baja; RTH de seguridad

Modo de seguridad; Aviso de RTH por tensién de bateria baja; Limites
personalizados de altitud y radio de vuelo; Zonas de exclusion aérea;
Redundancia motriz (para plataformas de 6 y 8 rotores); Deteccion de
sobrecarga del motor; Redundancia modular triple (para A3 Pro); Grabador de
datos integrado

Modo principiante; Despegue y aterrizaje automaticos; Configuracion de
controlador de vuelo inalambrico; OSD de datos de vuelo; Modos de vuelo
inteligentes: Course Lock, Home Lock, Point of Interest (POI), Waypoints
Plataformas aéreas DJI (p.ej. S900, S1000, S1000+); Sistemas de gimbal DJI

(p.€j. Zenmuse X3/X5/XER/XT, Z15 A7/GH4/5D Ill/ BMPCC); Tren de aterrizaje
inteligente DJI

* Rendimiento de vuelo optimizado (dependiente de tipo de estructura de aeronave y carga Util)

Precisién de vuelo
estacionario (en Modo P)

Resistencia méaxima al viento
Velocidad angular maxima de guifiada
Angulo de cabeceo méximo
Velocidad ascensional méaxima
Velocidad de descenso méxima

« Datos eléctricos y mecanicos
Indice de Potencia
Indice de Maxima Potencia
Temperatura de funcionamiento

Vertical: +0,5 m; Horizontal: +1,5 m

10m/s

150 grados/s
35°

5m/s

4m/s

A3: 5 W; A3 Pro: 10 W
A3:8W; A3 Pro: 16 W
14°a 113° F (-10° a 45° C)

Consulte la seccion "Apéndice" del manual del usuario para ver mas especificaciones.

Vuele seguro

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo
para su propia seguridad y la de quienes le rodean. Para
més informacion, consulte los apartados Renuncia de

Zonas de exclusion aérea
Mas informacion en:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

®

3 Esta guia de inicio rapido puede modificarse

responsabilidad y Directrices de seguridad. sin de con

7 DJI All Rights
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1. Présentation du produit

Introduction

La gamme A3 de DJI™ comprend un systéme de contréle de vol fiable et robuste, idéal pour un large éventail
de plateformes aériennes de multirotors. Ce systeme utilise des algorithmes avancés de fusion de capteurs et
inclut une conception de redondance pour assurer la stabilité et I'intégrité totales du systeme aérien.

La gamme A3 est parfaitement compatible avec les Onboard SDK et Mobile SDK de DJI, permettant ainsi
aux développeurs d'optimiser le systéme pour des applications spécifiques. Dans le cas d'une utilisation avec
Lightbridge 2 DJI, elle dispose d'un accés direct aux fonctionnalités de I'application DJI GO, telles que les
modes de vol intelligent (Intelligent Flight).

Grace a I'ensemble des composants de base intégrés au contréleur de vol A3 (notamment la IMU, le
barométre et I'enregistreur de données), I'appareil est puissant et extrémement compact. Le A3 peut étre
transformé en A3 Pro grace a l'installation de deux kits de mise a niveau. Les trois unités GPS et IMU de A3
Pro ajoutent une triple redondance modulaire pour réduire de maniere considérable le risque de panne du

systeme.
Fonctions
Modes de vol basique Modes de vol intelligent
w (Basic Flight) DJIGO | (nteliigent Flight)
Mode P (positionnement), mode App Course Lock, Waypoints, Home Lock et
Atti (attitude), mode F (fonction) et Point of Interest.
mode manuel. (Applications DJI GO et Lightbridge 2 DJI
requises.)
Fiabilité maximale o . Kits de développement logiciel DJI
‘?‘ A3 Pro prend en charge une triple @K Compatibilité totale avec les Onboard SDK
k.) redondance modulaire. et Mobile SDK.
Site Web des développeurs :

https://developer.dji.com

)17 DJI All Rights Reserved 31
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Eléments

5. Port RF

Communique avec le récepteur Lightbridge 2 DJI.
Port iESC

Communique avec Intelligent ESC de DJI.

o

7. Broches M1-M8
Se connectent au port PWM du ESC correspondant &
chaque moteur.
8. Port LED
Communigue avec le module LED.
9. Port IMU2
Communigue avec le module IMU Pro.
Contréleur de vol 10. Port PMU
1. Port IMU1 Tire I'alimentation du PMU.
Communique avec le module IMU Pro. 11. CAN2
2. Port CAN1 Communique avec les appareils SDK.
Port CAN-Bus dédié de DJI. Communique avec le A3 GPS-  12. Port API
Compass Pro ou d'autres appareils DJI (par ex., le systeme Communique avec les appareils SDK.
GPS RTK (Real Time Kinematic)). 13. Broches F5-F8
3. Fleche d'orientation Ports d'entrée/de sortie PWM multifonctions.
Le fleche d'orientation. 14. Broches F1-F4
4. Voyant d'état Ports de sortie PWM multifonctions.
Indique I'état du contréleur de vol et du systeme de triple 15. Port S-Bus
redondance modulaire. Communique avec le récepteur DR16 ou S-Bus DJI.
1
2 3
Module IMU Pro GPS-Compass Pro Module
1. Fléche d'orientation 1. Fléche d'orientation
Le fléche d'orientation. Le module GPS-Compass Pro doit étre monté avec la
2. Voyant d'état fleche pointée vers le nez de I'appareil.
Indique I'état du module IMU Pro et du systéme de triple 2. Voyant d'état
redondance modulaire. Indique I'état du module GPS-Compass Pro et du
3. Port GPS CAN1 systéme de triple redondance modulaire.
Communique avec le module GPS-Compass Pro. 3. Port CAN1 étendu
Port CAN-Bus dédié de DJI. Communique avec les
appareils DJI (par ex., le systtme GPS RTK (Real Time
Kinematic)).
Module PMU
1. Port d'alimentation (9 V 3 A) Module LED
Connecté au contréleur de vol pour I'alimentation. 1. Voyant d'état de vol
2. iBAT Indique I'état du systéme de contrdle de vol.
Port résenvé. 2. Port Micro-USB
3.3S-128 Utilisé pour configurer et mettre & niveau le A3 ou A3 Pro
Tire |'alimentation d'une batterie LiPo. via DJI Assistant.

7 DJI All Rights
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2. Préparation

Vérification des éléments
Consultez la fiche Contenu de I'emballage et vérifiez que tous les éléments sont en bon état.
Si un ou plusieurs éléments sont manquants ou endommagés, contactez I'assistance DJI.

Manuel de I'utilisateur
Les A3 et A3 Pro sont des systémes puissants. Pour tirer parti de toutes PDF
leurs capacités, lisez attentivement le manuel de I'utilisateur avant de
configurer I'appareil.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Téléchargement de DJI Assistant 2

Le logiciel Assistant est utiisé pour configurer le systéme de contréle de vol A3. DI

Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A « Prend en charge Windows 7 (ou versions ultérieures) ou Mac OS X 10.9 (ou versions ultérieures).

Téléchargement de I'application DJI GO Didacticiel vidéo

Cela est nécessaire si vous utilisez la liaison Démonstration de l'installation
descendante vidéo Lightbridge 2 DJI. Connection des modules
Recherchez « DJI GO » sur I'App Store ou sur Utilisation de DJI Assistant 2

Google Play et installez I'application sur votre

http://www.dji.com/product/a3/info#video
appareil mobile.

DJI GO App Didacticiels vidéo A3
A « L'application DJI GO prend en charge iOS 8.0 (ou versions ultérieures) et Android 4.1.2 (ou versions ultérieures).
Préparation de votre équipement

Assurez-vous de disposer d'une cellule appropriée, du systeme de radiocommande, des ESC et de la
batterie a utiliser avec la gamme A3. Vous trouverez ci-dessous la liste des équipements compatibles.

Cellule : DJI S900* ou de type 14, X4, 16, V6, Y6, IY6, X8, 18, V8
Systeme de radiocommande :  Lightbridge 2 DJI*, DR16 DJI, S-Bus
ESC: ESC avec une fréquence de controle pouvant aller jusqu'a 400 Hz
Batterie : Batterie LiPo 3S & 128
Equipement en option : Intelligent Landing Gear DJI, Zenmuse Z15 DJI
Recommandé pour la gamme A3
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3.

4.

Installation
Configuration du systéme
Le didacticiel vidéo donne un apercu du DJI
processus d'installation. Assistant 2

Reportez-vous a la section « Installation »
du manuel de I'utilisateur pour plus de
détails.

Clignotements des voyants LED

_\'.l_ Reportez-vous a la section « Voyants ﬁ
N LED » du manuel de ['utilisateur pour

obtenir une description détaillée des
différents clignotements.

Caractéristiques techniques

« Fonctions intégrées

Configuration des paramétres
Le didacticiel vidéo offre une
démonstration rapide.

Lancez DJI Assistant 2 et suivez les
indications.

Suivez strictement les consignes fournies.
Dans le cas contraire, vous risquez de
provoguer un comportement de vol
inattendu ou un accident grave.

Modes de vol basique (Basic Flight) Mode P (positionnement) ; Mode Atti/ A (attitude) ; Mode F (fonction) ; Mode manuel

Modes Return to Home (RTH, Retour  RTH intelligent ; RTH en cas de voltage faible ; RTH de sécurité

au point de départ)

Fonctionnalités de sécurité Mode Sécurité ; Avertissement de sous-tension de la batterie ; Limites de rayon
et d'altitude de vol personnalisées ; Zones d'exclusion aérienne ; Redondance du
moteur (pour 6 et 8 plateformes de rotors) ; Détection de surcharge de moteur ; Triple
redondance modulaire (pour A3 Pro) ; Enregistreur de données intégré

Application DJI GO Mode Débutant ; Décollage et atterrissage automatiques ; Configuration du
(Lightbridge 2 DJI requis) contréleur de vol sans fil ; OSD de données de vol ; Modes de vol intelligent
(Intelligent Flight) : Course Lock, Home Lock, Point of Interest (POI), Waypoints

Supported DJI Equipment Plateformes aériennes DJI (par ex., S900, S1000, S1000+) ; Systémes de nacelle DJI
(par ex., Zenmuse X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D lll/ BMPCC) ; Intelligent Landing

Gear DJI

« Performances de vol optimisées (selon le type de cellule et la charge)
Précision du maintien d'un vol
stationnaire (en mode P)
Résistance maximale au vent 10 m/s (32 pieds/s)
Vitesse angulaire maximale en lacet 150 degrés/s

Angle d'inclinaison maximal 35°
Vitesse ascensionnelle maximale 5m/s
Vitesse de descente maximale 4m/s

 Caractéristiques électriques et mécaniques

Puissance Nominale A3:5W;A3Pro:10W
Puissance de Créte A3:8W;A3Pro: 16 W
Température de fonctionnement 14°a113° F (-10° a45° C)

Verticale : +0,5 m (+1,6 pied) ; Horizontale : +1,5 m (+4,9 pieds)

Reportez-vous a la section « Annexe » du manuel de I'utilisateur pour plus de caractéristiques.

Voler en toute sécurité

de vol fondamentales afin d'assurer votre sécurité

Plus d'informations sur :

) ) Zones d'exclusion aérienne
Il est important que vous compreniez les consignes @

et celle de votre entourage. Reportez-vous aux

http://www.dji.com/flysafe/no-fly

consignes de sécurité et a la clause d'exclusion de % Ce guide de démarrage rapide peut faire l'objet de

responsabilité pour plus d'informations.

7 DJI All Rig!
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1. Profilo del prodotto

Introduzione

Il modello DJI™ serie A3 & un sistema di controllo di volo robusto e affidabile, ideale per una vasta gamma di
piattaforme aeree multirotore. Esso utilizza avanzati algoritmi di fusione dei dati provenienti dai sensori e una
configurazione ridondante per garantire una stabilita e un'integrita totali del sistema aereo.

La serie A3 e pienamente compatibile con i dispositivi DJI OnBoard SDK e Mobile SDK, consentendo
agli sviluppatori di ottimizzare il sistema per applicazioni specifiche. Quando viene utilizzata con il sistema
DJI Lightbridge 2, la serie A3 accede direttamente alle funzioni dell'app DJI GO, come le modalita di volo
intelligente.

A?) PRO

Grazie all'integrazione di tutti i componenti essenziali nel sistema di controllo di volo A3 (inclusi IMU, barometro
e registratore dati), il dispositivo & potente e molto compatto. E possibile aggiornare la serie A3 ad A3 Pro
installando due kit di aggiornamento. Le tre unita GPS e IMU della serie A3 Pro aggiungono una tripla
ridondanza modulare che riduce notevolmente il rischio di guasti del sistema.

Funzioni

Modalita di volo di base

P-Mode (modalita DJI GO

Posizionamento), Atti Mode App
(modalita Assetto), F-Mode
(modalita Funzione) e modalita

Modalita di volo intelligenti

Course Lock (Blocco orientamento),
Waypoints, Home Lock (Blocco posizione
iniziale) e Point of Interest (Punto di interesse).
(Richiede I'app DJI GO e il sistema DJI

manuale. Lightbridge 2.)

Assoluta affidabilita SDK DJI
.$. La versione A3 Pro supporta una @K Piena compatibilita con i dispositivi
k.) tripla ridondanza modulare. OnBoard SDK e Mobile SDK.

Sito Web per sviluppatori:
https://developer.dji.com

)17 DJI All Rights Reserved
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Parti

Sistema di controllo di volo

-

. Porta IMU1
Comunica con il modulo IMU Pro.

Porta CAN1

Porta CAN-Bus DJI dedicata. Comunica con I'unita A3
GPS-Compass Pro o altri dispositivi DJI (ad esempio il
sistema GPS Real Time Kinematic (RTK)).

~

w

. Freccia di orientamento
Il freccia di orientamento.

>

Indicatore di stato
Indica lo stato del sistema di controllo di volo e del sistema
di tripla ridondanza modulare.

Modulo IMU Pro

1. Freccia di orientamento
Il freccia di orientamento.

2. Indicatore di stato
Indica lo stato del modulo IMU Pro e del sistema di tripla
ridondanza modulare.

3. Porta GPS CAN1
Comunica con il modulo GPS-Compass Pro.

Modulo PMU
Porta di alimentazione (9 V 3 A)

Collegata al sistema di controllo di volo per I'alimentazione.

N

iBAT

Porta nascosta.

38-128

Riceve I'alimentazione proveniente dalla batteria LiPo.

«©
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5. Porta RF
Comunica con il ricevitore DJI Lightbridge 2.

6. Porta iESC
Comunica con il sistema DJI Intelligent ESC.

7.Pin M1 - M8
Collegare alla porta PWM ESC corrispondente per
ciascun motore.

8. Porta LED
Comunica con il modulo LED.
9. Porta IMU2
Comunica con il modulo IMU Pro.
10. Porta PMU
Riceve I'alimentazione dalla PMU.
11. CAN2
Comunica con i dispositivi SDK.
12. Porta API
Comunica con i dispositivi SDK.
18.PinF5-F8
Porte di I/O PWM muitifunzione.
14.PinF1-F4

Porte di uscita PWM multifunzione.

15. Porta S-Bus
Comunica con il ricevitore DJI S-Bus o DR16.

Modulo GPS-Compass Pro

1. Indicatore di stato
Indica lo stato del modulo GPS-Compass Pro e del
sistema di tripla ridondanza modulare.

2. Freccia di orientamento
I modulo GPS-Compass Pro deve essere montato con
la freccia rivolta verso il muso del velivolo.

3. Porta CAN1 estesa
Porta CAN-Bus DJI dedicata. Comunica con i dispositivi
DJI (ad esempio il sistema GPS Real Time Kinematic
(RTK)).

Modulo LED

1. Indicatore di stato di volo
Indica lo stato del sistema di controllo di volo.

2. Porta micro-USB
Utilizzata per configurare e aggiornare la versione A3 o
A3 Pro tramite DJI Assistant.



A3 /A3 Pro Guida di avvio rapido

2. Preparazione

Controllare gli articoli
Leggere la scheda Contenuto della confezione e verificare che tutti gli articoli siano in buone
condizioni. Contattare I'assistenza DJI per qualunque articolo mancante o danneggiato.

Leggere il Manuale utente ™
| modelli A3 e A3 Pro sono sistemi potenti. Per utilizzare appieno tutte le loro capacita, PDF
leggere attentamente il Manuale utente prima di configurare il dispositivo.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Scaricare DJI Assistant 2
Il software Assistant viene utilizzato per configurare il sistema di controlio di volo della serie A3. DJI

Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A + Supporta Windows 7 (o successivi) 0 Mac OS X 10.9 (o successivi).

Scaricare I'app DJI GO Guardare il tutorial

Questa app & necessaria se si utilizza il Installa il Demo

downlink video DJI Lightbridge 2. Connetti i Moduli

Cercare "DJI GO" nell'App Store o in Google Come utilizzare DJI Assistant 2
Play e installare I'app sul proprio dispositivo

http://www.dji.com/product/a3/info#video

mobile.

DJI GO App Tutorial A3

A - L'app DJI GO supporta iOS 8.0 (o successivi) e Android 4.1.2 (o successivi).

Preparare I'apparecchiatura
Accertarsi di disporre di una cellula, di un sistema di controllo remoto, di un ESC e di una batteria
adatti per I'uso con la serie A3. Si riporta di seguito un elenco delle apparecchiature compatibili.

Cellula: DJI S900* o i tipi 14, X4, 16, V6, Y6, IYB, X8, 18 e V8
Sistema di controllo remoto:  DJI Lightbridge 2*, DJI DR16 e S-Bus

ESC: ESC con frequenza di controllo fino a 400 Hz
Batteria: Batteria LiPo da 3S a 128

Apparecchiature opzionali:  Carrello di atterraggio intelligente DJI, Zenmuse Z15 DJI




A3/A3 Pro Guida di avvio rapido

3. Installazione

Configurare il sistema

Per una panoramica del processo di
installazione, guardare il tutorial.

Per le procedure dettagliate, fare
riferimento alla sezione "Installazione" del
Manuale utente.

Schemi di lampeggiamento dei LED
Per una descrizione dettagliata degli
schemi di lampeggiamento dei LED, fare
riferimento alla sezione "LED" del Manuale
utente.

4. Caratteristiche tecniche

* Funzioni incorporate

Modalita di volo di base

DJI

Assistant 2

AN

(modalita Funzione); Modalita manuale

Configurare i parametri

Guarda il video tutorial per una breve
spiegazione.

Poi apri DJI Assistant 2 e segui le
indicazioni.

Importante: attenersi scrupolosamente
alle linee guida fornite. In caso contrario
possono verificarsi comportamenti di volo
imprevisti o incidenti gravi.

P-Mode (modalita Posizionamento); Atti Mode / A-Mode (modalita Assetto); F-Mode

Modalita di ritorno al punto di partenza RTH intelligente; RTH per batteria scarica; RTH a sicurezza intrinseca
(RTH, Return-To-Home)

Funzioni di sicurezza

App DJI GO

Apparecchiature DJI supportate

Modalita a sicurezza intrinseca; Avvertenza per bassa tensione della batteria;

Limiti personalizzati dell'altitudine di volo e del raggio d'azione; Zone di
esclusione aerea; Ridondanza dei motori elettrici (per le piattaforme a 6 e 8
rotori); Rilevamento del sovraccarico dei motori elettrici; Tripla ridondanza
modulare (per A3 Pro); Registratore dati incorporato

Modalita Principiante; Decollo e atterraggio automatici; Configurazione wireless
(& richiesto il sistema DJI Lightbridge 2)  del sistema di controllo di volo; OSD dei dati di volo; Modalita di volo intelligenti:
Blocco orientamento, Blocco posizione iniziale, Punto di interesse (PDI),

Waypoint

Piattaforme aeree DJI (ad esempio S900, S1000 e S1000+); Sistemi di gimbal DJI

(ad esempio Zenmuse X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D IIl/BMPCC); Carrello di
atterraggio intelligente DJI

* Prestazioni di volo ottimizzate (a seconda del tipo di cellula e di carico utile)

Precisione di permanenza in

sospensione (in modalita P)

Resistenza max. al vento 10m/s
Velocita angolare max. di imbardata 150 gradi/s
Angolo max. di beccheggio 35°
Velocita max. di salita 5m/s
Velocita max. di discesa 4m/s

« Caratteristiche elettriche e meccaniche

Potenza Nominale
Potenza di picco nominale

Temperatura di esercizio

A3: 5 W; A3 Pro: 10 W
A3: 8 W; A3 Pro: 16 W
Da-10a45°C (da 14 a 113 °F)

Verticale: + 0,5 m; Orizzontale: + 1,5 m

Per ulteriori caratteristiche tecniche, fare riferimento alla sezione "Appendice" del Manuale utente.

Sicurezza di volo
Per la sicurezza propria e delle altre persone presenti nelle
vicinanze, & importante comprendere le linee guida di
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base del volo. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle
limitazioni della responsabilita e alle direttive sulla sicurezza.

Zone di esclusione aerea

Per ulteriori informazioni,
visitare il sito:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

# Questa Guida di avvio rapido & soggetta a
senza preavviso.




A3/ A3 Pro Snelstartgids

1. Productprofiel

Inleiding

De DJI™ A3-serie is een betrouwbaar en robuust flight control system dat geschikt is voor een breed scala aan
luchtvaartuigen met meerdere rotoren. Het systeem maakt gebruik van geavanceerde sensorfusie-algoritmes
en heeft een redundant ontwerp dat de stabiliteit en integriteit van het luchtvaartuig waarborgt.

De A3-serie is volledig compatibel met de onboard en mobiele SDK's van DJI, waardoor ontwikkelaars het

systeem kunnen optimaliseren voor specifieke toepassingen. Bij gebruik in combinatie met de DJI Lightbridge
2 is er directe toegang tot DJI GO-functies, waaronder intelligente viuchtmodi.

A?) PRO

Alle belangrijke onderdelen zijn geintegreerd in de A3-vluchtcontroller (inclusief de IMU, barometer en
datarecorder) waardoor het systeem krachtig en zeer compact is. De A3 kan worden gelipdatet naar A3
Pro door twee upgradekits te installeren. De drie GPS-modules en IMU's van de A3 Pro geven het systeem
drievoudige modulaire redundantie, waardoor het risico op systeemstoringen sterk afneemt.

Eigenschappen
Standaard vluchtmodi Intelligente vluchtmodi
P-mode (Positionering) DJI GO Routepunten en bezienswaardigheden
Atti-mode (Houding) App Koersvergrendeling en basisvergrendeling
F-Mode (Functie) (BJI GO App en DJI Lightbridge 2 vereist.)

Handmatige modus

Ultieme betrouwbaarheid o . DJI SDK's
.$. A3 Pro met drievoudige @K Volledig compatibel met de onboard SDK en
k.) modulaire redundantie. mobiele SDK.
. . Website ontwikkelaar:

https://developer.dji.com
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Onderdelen

Vluchtcontroller

1. IMU1-poort
Communiceert met de IMU Pro-module.

2. CAN1-poort
Specifieke DJI CAN-Bus-poort. Communiceert met de
GPS-Kompas Pro-module of andere DJI-apparaten
(bijv. het Real Time Kinematic (RTK) GPS-systeem).

3. Oriéntatiepijl
De oriéntatiepijl van de viuchtcontroller.

IMU Pro-module
1. Oriéntatiepijl
De oriéntatiepijl van de IMU Pro-module.
2. Statusindicator
Geeft de status weer van de IMU Pro-module en het
drievoudige modulaire redundantiesysteem.
3. CAN1 GPS-poort
Communiceert met de GPS-Kompas Pro-module.

PMU-module
. Voedingspoort (9 V, 3 A)
Voor voeding verbonden met de viuchtcontroller.
iBAT
Gereserveerde poort.
. 38-128
Haalt voeding uit de LiPo-accu.

N
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4. Statusindicator
Geeft de status weer van de viuchtcontroller en het
drievoudige modulaire redundantiesysteem.
5. RF-poort
Communiceert met het luchtsysteem van de DJI
Lightbridge 2.
6. iIESC-poort
Communiceert met de DJI Smart ESC.
7. M1-M8-pins
Maakt verbinding met de bijbehorende ESC PWM-poort
voor elke motor.
8. LED-poort
Communiceert met de LED-module.
9. IMU2-poort
Communiceert met de IMU Pro-module.
10. PMU-poort
Haalt voeding uit de PMU.
11. CAN2
Communiceert met een SDK-apparaat.
12. API-poort
Communiceert met een SDK-apparaat.
13. F5-F8-pins
Multifunctionele PWM I/O-poorten.
14. F1-F4-pins

Multifunctionele PWM-uitgangspoorten.

15. S-Bus-poort
Communiceert met een DJI DR16- of S-Bus-ontvanger.

GPS-Kompas Pro-module
. Statusindicator
Geeft de status weer van de GPS-Kompas Pro-module
en het drievoudige modulaire redundantiesysteem.
. Oriéntatiepijl
De GPS-Kompas Pro-module moet worden gemonteerd
met de pijl wijzend in de richting van de neus van het
luchtvaartuig.
Uitgebreide CAN1-poort
Specifieke DJI CAN-Bus-poort. Communiceert met een
DJl-apparaat (bijv. het Real Time Kinematic (RTK) GPS-
systeem).

N

I

LED-module

1. Vluchtstatusindicator
Geeft de status weer van het flight control system.

2. Micro-USB-poort
Gebruikt om de A3 of A3 Pro via DJI Assistant 2 te
configureren of upgraden.
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2. Voorbereiding

Controleer de onderdelen
Lees de onderdelenlijst en controleer of alle onderdelen in goede staat verkeren. Als er onderdelen
ontbreken of beschadigd zijn, neem dan contact op met DJI.

Lees de gebruikershandleiding

De A3 en A3 Pro zijn krachtige systemen. Lees grondig de
gebruikershandleiding voordat je het systeem configureert, om alle
mogelijkheden van het systeem optimaal te kunnen benutten.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Download DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 wordt gebruikt om het A3 flight control system te configureren.

DJI
Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

A + Ondersteunt Windows 7 (of nieuwer) of Mac OS X 10.9 (of nieuwer).

Download de DJI GO-app Bekijk de filmpjes met uitleg
Dit is vereist als je de DJI Lightbridge 2 video- Installatiedemo
downlink gebruikt. De modules aansluiten

Zoek 'DJI GO' in de App Store of in Google Play Hoe wordt DJI Assistant 2 gebruikt

en installeer de app op uw mobiele apparaat. http://www.dji.com/product/a3/info#video

DJI GO-app

A +De DJI GO-app ondersteunt iOS 8.0 (of hoger) en Android 4.1.2 (of hoger).

Je apparatuur voorbereiden
Voor gebruik met de A3 of A3 Pro heb je een geschikt casco en afstandsbedieningssysteem, en de
juiste accu en ESC's nodig. Lijst met compatibele apparatuur.

Casco: DJI S900* of typen 14, X4, 16, V6, Y6, IY6, X8, 18, V8
Afstandsbedieningssysteem: DJI Lightbridge 2*, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESC's met besturingsfrequentie van maximaal 400 Hz
Accu: 3S tot 128 LiPo-accu

Optionele apparatuur: DJI Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15

*Aanbevolen voor de A3-serie
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3. Installatie

Het systeem instellen De parameters configureren

Bekijk het filmpje met uitleg voor een DJI Bekijk het filmpje met uitleg voor een
overzicht van het installatieproces. Assistant 2 korte stapsgewijze uitleg.

Raadpleeg voor gedetailleerde Start vervolgens DJI Assistant 2 op en
procedures het hoofdstuk “Installatie” volg de hints.

in de gebruikshandleiding.

Knipperpatronen LED

.".’. Raadpleeg het hOOdet‘Uk “LED Indicator” Volg de vermelde richtlijnen strikt op. Doe je

7 in de ggbruwkshandle\?lﬁg voor een dit niet dan kan dat leiden tot onverwacht
gedetailleerde beschrijving van de vlieggedrag of ernstige ongevallen.
knipperpatronen.

4. Specificaties

® Ingebouwde functies
Standaard viuchtmodi P-mode (Positionering); Atti-mode/A-mode (Houding); F-mode (Functie);
Handmatige modus
Modi Terug-naar-Basis (RTH) Smart RTH; RTH lage spanning; Uitvalbeveiligde RTH
Veiligheidsvoorzieningen Uitvalbeveiligingsmodus: Timeout waarschuwing accuspanning; No-fly
zones; Motorredundantie (voor luchtvaartuigen met 6 en 8 rotoren); Detectie
motoroverbelasting; Drievoudige modulaire redundantie (voor A3 Pro); Ingebouwde

datarecorder
DJI GO-app Beginnermodus; Automatisch opstijgen en landen; Draadloze configuratie
(DJI Lightbridge 2 vereist) viuchtcontroller; OSD viuchtgegevens; Intelligente viuchtmodi: Koersvergrendeling,
basisvergrendeling, Point of Interest (POl (bezienswaardigheid)), Waypoints
(routepunten)
Ondersteunde DJl-luchtvaartuigen (bijv. S900, S1000, S1000+); DJI-gimbalsystemen (bijv. Zenmuse
DJl-apparatuur X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D IIl/BMPCC); DJI Intelligent Landing Gear
® Geoptimaliseerde vlucht-prestaties (Afhankelijk van cascotype en lading)
Zweefprecisie Verticaal: +0,5 m; Horizontaal: 1,5 m
(In P-modus)
Maximale windbestendigheid 10 m/s
Maximale gierhoeksnelheid 150°/s
Maximale hellingshoek 35°
Maximale stijgsnelheid 5m/s
Maximale daalsnelheid 4m/s
© Elektrisch & Mechanisch
Nominaal vermogen A3: 5 W; A3 Pro: 10 W
Nominaal piekvermogen A3: 8 W; A3 Pro: 16 W
Bedrijfstemperatuur -10° tot 45 °C (14° tot 113 °F)

Raadpleeg voor de volledige specificaties het hoofdstuk “Appendix” in de gebruikshandleiding.

Het is belangrijk de basisviuchtrichtlijinen Meer informatie op:
te begrijpen voor je veiligheid en die van je
medemens. Raadpleeg de disclaimer en * Deze ds is iq aan

veiligheidsrichtljnen voor meer informatie. zonder voorafgaande kennisgeving.

Vlieg veilig @ No-fly zones (gebieden met een vliegverbod)

http://www.dji.com/flysafe/no-fly
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1. Perfil do produto

Introducao

O DJI™ A3 Series é um sistema de controlo de voo fiavel e robusto, ideal para uma grande variedade de
plataformas de antena multi rotor. Este sistema utiliza algoritmos avangados de fus@o de sensores e um design
redundante para manter a total estabilidade e integridade do sistema da antena.

O A3 é totalmente compativel com o DJI Onboard e os Mobile SDKs, o que permite aos programadores

otimizarem o sistema para aplicagdes especificas. Quando utilizado com o DJI Lightbridge 2, permite acesso
direto as funcionalidades do DJI GO, incluindo modos de voo inteligentes.

A?) PRO

Com todos os componentes essenciais integrados no controlador de voo A3 (incluindo a IMU, o barémetro
e um gravador de dados), o dispositivo € potente e muito compacto. O A3 pode ser atualizado para o A3
Pro instalando dois kits de atualizagao. Os trés médulos GPS e a IMU do A3 Pro vém acrescentar tripla
redundancia modular, reduzindo significativamente o risco de avaria do sistema.

Caracteristicas

Modos basicos de voo Modos de voo inteligentes
Modo P (Positioning) DJI GO Pontos de passagem e ponto de interesse (POI)
Modo Atti (Attitude) App Bloqueio de curso e Bloqueio de posigéo inicial
Modo F (Function) (Requer a DJI GO App e o DJI Lightbridge 2.)
Modo Manual
Maxima fiabilidade - . DJI SDKs
.$. O A3 Pro suporta tripla @K Totalmente compativel com Onboard SDK e
k.) redundancia modular. Mobile SDK.
. . Website para programadores:

https://developer.dji.com
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Pecas
4. Indicador de estado
Indica o estado do controlador de voo e do sistema de
tripla redundancia modular.
5. Porta RF
Comunica com o DJI Lightbridge 2 Air System.
6. Porta iESC
Comunica com o DJI Smart ESC.
7. Pinos M1-M8
Liga-se & porta ESC PWM correspondente de cada
motor.
8. Porta LED
Comunica com o médulo LED.
9. Porta IMU2
Comunica com o médulo IMU Pro.
10. Porta PMU
Obtém energia a partir da PMU.
11. CAN2
Controlador de voo Comunica com um dispositivo SDK.
1. Porta IMU1 12. Porta API
Comunica com o médulo IMU Pro. Comunica com um dispositivo SDK.
2. Porta CAN1 13. Pinos F5-F8
Porta DJI CAN-Bus dedicada. Comunica com o Portas PWM /O multifungdes.
modulo GPS-Compass Pro ou com outros dispositivos da 14. Pinos F1-F4
DJI (por ex. sistema Real Time Kinematic (RTK) GPS). Portas de saida PWM multifunges.
3. Seta de orientagao 15. Porta S-Bus
A seta de orientagao do controlador de voo. Comunica com um DJI DR16 ou recetor S-Bus.
1
2 3
Médulo IMU Pro Moédulo GPS-Compass Pro
1. Seta de orientagdo 1. Indicador de estado
A seta de orientagdo do médulo IMU Pro. Indica o estado do médulo GPS-Compass Pro e do
2. Indicador de estado sistema de tripla redundancia modular.
Indica o estado do médulo IMU Pro e do sistema de tripla 2. Seta de orientagdo
redundancia modular. O médulo GPS-Compass Pro deve ser montado
3. Porta CAN1 GPS com a seta virada para o nariz da aeronave.
Comunica com o médulo GPS-Compass Pro. 3. Porta CAN1 alargada

Porta DJI CAN-Bus dedicada. Comunica com um
dispositivo DJI (por ex. com o sistema Real Time
Kinematic (RTK) GPS).

Médulo PMU

1. Porta de alimentagao (9V 3A) Médulo LED
Ligada ao controlador de voo para alimentagao de corrente. 1. Indicador de estado de voo

2.iBAT Indica o estado de voo do sistema de controlo de voo.
Porta reservada. 2. Porta micro USB

3.3S-128 Utilizada para configurar e atualizar o A3 ou A3 Pro
Obtém energia a partir da bateria LiPo. através do DJI Assistant 2.

7 DJI All Rights
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2. Preparacao

Verificar os itens

Leia a folha Incluido na embalagem e verifique se todos os itens estdo em boas condi¢oes. Se algum
item estiver em falta ou danificado, contacte a assisténcia da DJI.

Ler o manual do utilizador

O A3 e 0 A3 Pro s3o sistemas potentes. Para utilizar todas as suas capacidades, PDF

leia cuidadosamente o manual do utilizador antes de configurar o sistema.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

Transferir o DJI Assistant 2

O DJI Assistant 2 é utilizado para configurar o sistema de controlo de voo A3.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

DJI
Assistant 2

A + Compativel com Windows 7 (ou posterior) ou Mac OS X 10.9 (ou posterior)

Transferir a DJI GO App
A transferéncia é necessaria se estiver a utilizar o
link de video DJI Lightbridge 2.

Pesquise “DJI GO” na App Store ou no Google

Play e instale a aplicagcéo no seu dispositivo moével.

DJI GO App

Ver os tutoriais de video
Demo de instalagao

Ligar os médulos

Como utilizar o DJI Assistant 2

http://www.dji.com/product/a3/info#video

Tutoriais

A » A DJI GO app é compativel com iOS 8.0 (ou posterior) e Android 4.1.2 (ou posterior).

Preparar o seu equipamento

Certifique-se de que possui uma célula, um sistema de controlo remoto, um ESC e uma bateria
adequados para utilizagao com o A3 ou A3 Pro. Segue-se uma lista de equipamento compativel.

Célula: DJI S900* ou tipos 14, X4, 16, V6, Y6, Y6, X8, 18, V8
Sistema de controlo remoto: DJI Lightbridge 2*, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESCs com frequéncia de controlo até 400 Hz
Bateria: Bateria LiPo 35 a 128

Equipamento opcional: DJl Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15

*Recomendada para a série A3
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3. Instalacao

intermiténcia.

4. Especificacoes

® Fungdes integradas
Modos basicos de voo

Modos Return-to-Home
(Voltar & posicao inicial)

Fungdes de seguranga

DJI GO App
(é necessaria a DJI
Lightbridge 2)

Equipamento DJI compativel

Configurar o sistema

Configurar os parametros

Veja o tutorial de video para obter uma DJI Veja o tutorial de video para ter uma
vista geral do processo de instalacéo. Assistant 2 breve visita.

Consulte a seccao “Instalacao” do Em seguida, inicie o DJI Assistant 2 e
manual do utilizador para obter mais siga as instrugdes.

detalhes sobre os procedimentos.

Padrdes de intermiténcia do LED

\'.l Consulte a secgao “Indicador LED” do Siga cuidadosamente as instrugées
N manual do utilizador para obter uma A fornecidas. Se néo o fizer, pode provocar

descricdo detalhada dos padroes de um comportamento de voo inesperado ou

acidentes graves.

Modo P (Positioning); Modo AttiModo A (Attitude); Modo F (Function);
Modo Manual

Low voltage RTH; Failsafe RTH

Modo Failsafe (protega@o contra falhas); aviso de tensao da bateria baixa; limites de
altitude e raio de voo personalizados; zonas de exclusao aérea; redundancia do
motor (para plataformas de 6 e 8 rotores); detecao de sobrecarga do motor; tripla
redundancia modular (para A3 Pro); gravador de dados incorporado

Modo de principiante; Descolagem automatica e Aterragem automatica;
Configuragéo do controlador de voo sem fios; OSD de dados do voo; Modos de voo
inteligentes: Bloqueio de curso, Blogueio de posi¢ao inicial, Ponto de interesse (POI),
Pontos de passagem

Plataformas de antena DJI (por ex. S900, S1000, S1000+); sistemas de suspensdo
carda DJI (por ex. Zenmuse X3/X5X5RIXT, Z15 A7IGH4/5D IIBMPCC); DJI Intelligent
Landing Gear

* Desempenho otimizado do voo (Suijeito ao tipo de célula e a capacidade de carga)

Precis&@o de voo estacionario
(No modo P)

Resisténcia méx. ao vento

Velocidade de inclinagao da
guinada méax.

Angulo de inclinagao méx.
Velocidade de subida méxima

Velocidade de descida maxima

Vertical: +0,5 m; Horizontal: +1,5 m

10m/s
150°/s

35°
5m/s

4m/s

® Caracteristicas elétricas e mecanicas

Poténcia nominal

Pico de corrente nominal

Temperatura de funcionamento

Voar com seguranga

A3:5W; A3 Pro: 10 W
A3: 8 W; A3 Pro: 16 W
-10a45°C (14a 113 °F)

Consulte a secgao “Apéndice” do manual do utilizador para obter as especificacdes completas.

v Zonas de exclusao aérea
E importante que compreenda as diretrizes basicas para Mais informagdes em:
a seguranca de voo, tanto para o utilizador como para os |

que o rodeiam. Consulte a declaragéo de exoneragéo de
responsabilidade e as diretrizes de seguranca para obter

mais informagoes.

O 2017 DJI All Rig

http://www.dji.com/flysafe/no-fly

# Este guia de inicio rapido estd sujeito a
alteragdes sem aviso prévio.




A3 /A3 Pro KpaTkoe pykoBOACTBO Monb3oBarensa

1. MapameTpbl usgenusa

BeepeHue

Cepust DJI™ A3 — aT0 HagexHas cucTema ynpaseHns, KOTopas UAeansHo NOAXOAUT ANS LUMPOKOro
CMeKTpa PasNNuHbIX NeTaTeslbHbIX annapaToB ¢ HECKObKMM HECYLLWMM BrHTaMU. Bnaropaps nepenosbim
anropuTMam coopa AaHHbIX 1 3BLITOYHOCTW KOMMOHEHTOB KOHCTPYKLMK CUCTEMa O0BecreqmBaeT CTabusibHYIo
1 HaaexXHyto paboTy neTaTesnbHoro annapara.

Cepus A3 NONHOCTLIO COBMECTVMA C KoMnnekTamu ans padpabotku MO DJI Onboard 1 Mobile SDK, yto
NO3BONNT pa3paboTynkam ONTUMKU3NPOBATL CUCTEMY AN HEOBXOAMMBIX Leneit. Mpu ncnonb3osaHuu
cuctembl BMecTe ¢ DJI Lightbridge 2 nonb3oBaTesnb NonyynT HeENOCPeACTBEHHbIM AOCTYN K yHKUMAM
npunoxenust DJI GO, Hanpumep, k pexxumanm Intelligent Flight.

A?) °rRO

CvcTema aBTOMATNHECKOTO YNPaB/EeHyisi NONeTOM A3 UMEET KOMMAKTHbI Pa3Mep U1 LUMPOKYIO
yHKUMOHaIEHOCTL. OHa OCHaLLieHa BCemy HeobxoamMbIMmu cpefcTeamn — IMU, 6apomeTpom v
YCTPOMCTBOM 3anm1cK AaHHbIX. C NOMOLLBIO ABYX KOMMNEKTOB ANt MOAEpHU3aLmn cuctemy A3 MOXKHO
o6HoBYTE [0 A3 Pro. Tpu Moayns GPS 1 IMU B A3 Pro o6ecneunBaioT TPOMHYKO MOAYIbHYHO N36bITOYHOCTb 1
3HAUMTESIBHO CHINKAKOT PUCK OTKa3a CHICTEMbI.

DyHKUUKN
OcCHoBHble pexuMbl noneTta Pexwumsl Intelligent Flight
Pexum P (MosnumoHmnposarme), DJI GO Course Lock (®ukcauus kypca), Waypoints
Pexum Atti (MpocTpaHcTBeHHOE App (Toukwn mapLupyTa), Home Lock (bukcaums
nonoxerue), Pexxum F (OyHkumv) [nomatuHei Touku) 1 Point of Interest (HyxxHast
W PYHHOW PEXUM. TOYKa).
(Tpebyetcst npunoxervie DJI GO v DJI
Lightbridge 2.)
WckntounTensHas HagexHoCTb B . DJI SDK
.?' A3 Pro obnapaeT TponHomn @K MonHaa coBmecTmMocTs ¢ Onboard n Mobile
'\.) MOZYIbHON U3BbITOYHOCTBIO. SDK.
Be6-canT paspaboTunka:

https://developer.dji.com
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HAetanu

Cunctema aBTOMaTuyeckoro ynpaeneHus J1A
. Mopt IMU1

BsaumopeiictayeT ¢ mogynem IMU Pro.

Mopt CAN1

BbiaeneHHbin nopt wiHsl CAN DJI. BaaumogeiicteyeT
¢ A3 GPS-Compass Pro u apyrvimmn yctporicTsammn DJI

o

~

(Hanpumep, ¢ cuctemoit GPS Real Time Kinematic (RTK)).

w

. Ykasarenb opueHTaumm

YkasaTesb OpUeHTaLM.

VHOvkaTop cocTosHWS

OTOGpPaXKaeT COCTOSIHUE CUCTEMbI aBTOMATUHECKOrO
ynpaeneHns J1A 1 TPOMHOM MOZYIbHON CUCTEMbI C
UBBLITOYHBIMI S1IEMEHTaMM.

>

Mogyne IMU Pro
1. Ykasarenb opueHTauum
Ykazatesb OpueHTaLum.
2. Vinpnkatop cocTosHnsa
OtobpaxaeT coctosHve Moayns IMU Pro n TpoiiHoin
MOAYbHOM CUCTEMBI.
3. Mopt CAN1 GPS
BsavmopencTayeT ¢ mogynem GPS-Compass Pro.

Moayns PMU

. MopT nutaxus (9 B 3 A)

MoaKIoHeH K NyNbTy yNpaBneHns AN1s nosyyeHus
QNEKTPOMUTAHIS.

iBAT

HacTpa1BaeMmblil.

38-128

MonyyaeT SAEKTPONUTAHNE OT akKyMySISTOPHON UTUI-
MOSMMEPHON aKKyMYNISTOPHO 6atapen.

n

@
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. MopT RF
BsaumopeiictayeT ¢ npviemHrikom DJI Lightbridge 2.
. MopT iESC
Bsanmopeiictayet ¢ DJI Intelligent ESC.
. KoHTaktel M1-M8
Mopknioyervie k nopty PWM ESC pnsi kaxxporo
[fviratens.
. Mopt LED
BsanmoperictayeT ¢ mogynem LED.
. Mopt IMU2
BsaumoperictayeT ¢ Mogynem IMU Pro.
10. MopT PMU
Monyyaet anekTponutaHue ot PMU.
11. CAN2
BsaumopeiictayeT ¢ ycTporicTeamut SDK.
12. MopT API
BsaumopevicteyeT ¢ ycTporicTeamu SDK.
13. KoHTakTbl F5-F8
MHorodyHKLoHanbHble nopTel PWM BBOAA-BbIBOAA.
14. KoHTakTbl F1-F4
MHoroyHKLMOHabHbIE BbIXOAHbIE MOPTbl PWM.
15. MopT S-Bus
BsanmoperictayeT ¢ DJI DR16 vnv npuemMHuKom
S-Bus.

o

~

®

©

Mopynb GPS-Compass Pro

. inankatop cocTosHus

OTobpaxaeT cocTosiHve Moayns GPS-Compass Pro n
TPOVHOM MOAYNbHOW CUCTEMBI.

YkasaTenb opueHTauum

Mogyne GPS-Compass Pro Heo6x0a1Mo ycTaHaBvBaTs
Tak, 4ToGbl CTPesIka ykasbiBana Ha Hoc J1A.
PacwupeHHbiii nopT CAN1

BblgenenHbiin nopT wuHel CAN DJI. BaaumopencteyeT
¢ yctporicteammn DJI (Hanpvmep, ¢ cuctemornt GPS Real
Time Kinematic (RTK)).

»

@

CBeToauoOHbIA MOOY b
1. NHgvikaTop cocTosiHva noneta
OTOBPaXKAET COCTOSHUE CUCTEMbI YNPABIEHIS MOSIETOM.
2. MopT Micro-USB
cnonbayetcs fns HacTpoWiku 1 06HoBNeHWS A3 nnn A3
Pro ¢ nomotupto DJI Assistant.
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2. MoprotoBka

MpoBepbTe COCTOAHUE KOMMOHEHTOB

O3HaKOMbTECH CO CMMCKOM KOMMAEeKT NOCTaBKM 1 yﬁeﬂMTer, YTO BCE KOMMOHEHTbI HaxoOATCA
B XOPOLLEM COCTOAHUN. ﬂpl/l 06Hapy>KeHMM NOBPEXAEHHbIX KOMMOHEHTOB UK MPW OTCYTCTBUN
KOMMOHEHTOB 0BpaTUTECh B Cy)KOY noaaepxkn DJI.

O3HaKoMbTeCh C PyKOBOACTBOM NOJib30oBaTens
CucTembl A3 1 A3 Pro o4eHb MOLLHbIE. YTOGbI BOCTONb30BATLCSH BCEMU UX PDF
BO3MO>XHOCTAMU, Nepeq TemM Kak NpuCTynnTb K HaCTpOI?IKE yCTpOIZCTBa, BHUMATETbHO
npoYTUTE PyKOBOACTBO MNO/Mb30BaTE NS,
http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

3arpysute DJI Assistant 2

[MporpammHoe obecnedeHrie Assistant CnonbL3yeTcs ANa HACTPOWKL CUCTEMBI
ynpasneHys nonetom A3.

http://www.dji.com/product/a3/info#downloads

DJI
Assistant 2

& - Moppepxmsaetcs Windows 7 (vnv 6onee nosass epcust) um Mac OS X 10.9 (wnv 6onee nosaHsist Bepcusi).

3arpyaute npunoxxenne DJI GO MpocmoTpuTe 0ByyatoLLmiA BUOEOPOSIUK
370 HeOBXOAVIMO, ECNN Bbl UCMONb3YeTe [eMoHCTpaLyis yCTaHOBKM

nmHuio Bruaeocsaan DJI Lightbridge 2. [MNoakntoyeHve Moaynei

Hangute npunoxerne «DJI GO» B App Store Kak nonbsosatbes DJI Assistant 2

vnm Google Play 1 yctaHoBWTE €ro Ha cBoe

http://www.dji.com/product/a3/info#video
MOOWBHOE YCTPOWCTBO.

Mpunoxenne DJI GO

ByyaloLLe BUAEOPOAVKL No A3

f « Mpunoxerre DJI GO noppepxusaet iOS 8.0 (nnm Gonee nospHioo Bepcuio) 1 Android 4.1.2 (nnn 6onee
MO3AHIO BEPCHIO).

MonroToebTe o6opynosaHue

Y6eautech, 4To obnajaeTe neTaTeNlbHbIM annapaToM, MyabTOM AVICTAHLMOHHOIO yrpaBieHus,
ESC n akkymynstopHoi 6atapeei, coBMecTMbiMi ¢ A3. Hipke npriBefeH CrMCoK COBMECTUMOrO
obopyaosaHus.

JleTatenbHble annaparbl: DJI S900* nnn Tvnos 14, X4, 16, V6, Y6, Y6, X8, 18, V8
MyneT ancTaHumonHoro ynpaenenvs:  DJI Lightbridge 2%, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESC c¢ ynpasnsioLein yactoTorn go 400 My

Barapes: LiPo oT 3S go 12S

[ononHutensHoe obopyposaHve:  VHTennektyansHoe nocagoyHoe waccun DJI, DJI Zenmuse z15

PekomeHn) Ans cepumn A3
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3. YcTaHOBKa

HacTpoliika cuctems!

MocmoTpuTe 0ByHaloLLMiA BAEOPONVK ANS
nonyyeHys obLLYX CBEAEHWIA O Npoueaype
YCTaHOBKW. [11191 nonyyeHus nogpobHoro
onm1caHmUs NpoLeayp obpaTuTecs K pasaeny
«<YCTaHOBKa» B PYKOBOACTBE MO/Ib30BaTessl.

XapakTep MuraHus uHgukatopa

B paspgene «CBeToaMoaHbIN MHAVKATOP» B
PyKOBOACTBE NOJ1b30BATES1A COAEPXKUTCHA
noApo6HOe onucaHne xapaxkrepa
MUraHus

1,

\;1
7

4. TexHU4yeckKune xapaKTepucTuku

* BcTpoeHHble hyHKLmn

OCHOBHbIE peXxxuMbl noneta

DJI

Assistant 2

HacTpoiika napameTpos
MocmoTpuTe nowarosyo
BUACOVHCTRYKLMIO.

Barem 3anyctute DJI Assistant 2 n
cnenyiTe nopickaskam.

Bax+o: Ctporo cobniopaiite
crefytolme ykasaHvs. HesbinonHeHne
TUX TDeGOEaHMM MOXET NPUBECTU K
HenpensuaeHHOMY nosefeHnto JIA nm
Cepbe3HbiM aBapMEIHbIM CUTyauuam.

Pexxuim P (MosviumormposaHme); Pexxum Atti / Pexxiiv A (TNpocTpaHcTBEHHOE

nonoxenve); Pexxum F (DyHKLW); PyuHon pexxkim

Pexumbl «Bo3BpaTa AOMO»
pexvim RTH

DyHKLMM 0GecneyeHVs
6esonacHoCT1

WHTennekTyanbHbiin pexxum RTH; RTH npu HUSKOM HanpskeHmn; ABapuiiHbIii

ABapUiiHbIV pexxvM; MpeaynpexaeHne 0 HU3KOM HanpsbkeHn 6atapeu;
YCTaHaB/MBaeMble M0J130BATESNEM OrPaHIHEHNS BbICOTbI 11 AANBHOCTU

noneta; 30Hbl, 3aMpeLLEHHbIE /15 MONeTos

W3BbITO4HOCTb fBurateneii (as Moaeneii ¢ 6 1 8 HeCYLLIWIMA BUHTamMW);
OBHapy»<eHvie neperpysky Agvratens; TpoiHas Moy ibHas U3GLITOYHOCTL (419
A3 Pro); BcTpoeHHbIn perucTpatop AaHHbIX

Mpunoxetne DJI GO
(Tpebyetca DJI Lightbridge 2)

Pexwim ans HaumHatoLmx; B3neT u nocajika B aBTOMATUHECKOM PeXiMe:
HacTtpolika 6ecnpoBOfHON CUCTEMbI aBTOMATU4eCKOro ynpasnexus J1A;

HanHble 0 nonetax Ha OSD; Pexwumsl Intelligent Flight: ®ukcauns kypca,
Duikcaumst foM. Touku, HyxxHas Touka (POI), Toukv MapLipyTa

Mopnepxveaemoe obopynosaHve
DJI

JletateneHble annapats! DJI (Hanpumep, S900, S1000, S1000+); Cuctembl
noggeca DJI (Hanpyvep, Zenmuse X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D1Il/ BMPCO);

VHTennekTyansHoe nocagouHoe waccvt DJI

. OI'ITI/IMI/IGVIDOEEHH!:IG JIeTHble XapakTepucTukn (B 3aBNCUMOCTW OT TNa KOHCTPYKLUUU N Macchbl rpyaa)

TouHOCTb 3aBuCaHus (B pexxvive P)

Makc. conpoTviBneHvie BeTpy 10 m/c
Makc. yrnosasi CKopocTb pbickaHus 150 rpag/c
Makc. yron HakoHa 35°

Makc. CKopoCTb nogbema 5wm/c
Makc. ckopocTb crycka 4 m/c

* DneKkTpuUKa U MexaHvka
HoMUHabHast MOLLHOCTE A3 :5B; A3 Pro: 10B
HomvHanbHas nvikosas MoLLHOCTL A :8B; A3 Pro: 168
Pabounin ananasoH Temnepatyp

14 °F po +113 °F (o1 -10° po 45 °C)

Mo Beptukanm: 0,5 M; Mo ropusoHTam: +1,5 M

[ns nonyyeHns Noapo6HbIX TEXHUYECKIX XapakTepUCTUK 06paTtnTech K pasaeny «punoxeHvie» B

PYyKOBOACTBE MoJib30BaTeNA.

Cobntopaiite 6e30MacHOCTb NONETOB

[1ns obecneqeHns cBoei 6e3onacHoCTU 1 6e30MacHOCT
OKPY>KalOLLVIX BaKHO MOHMMATEL OCHOBHbIE MPVHLMMbI
noneta. ns nony4eH1s 4ONOSHUTENBHO MHbopMaLn

06paTuTeCh K OTKa3y OT OTBETCTBEHHOCTY
PYKOBOACTBY MO TeXHMKE 6e30MacHOCTU.

017 DJI All Rights R

30HbI, 3anpeLLeHHbIe A5 MONEToB
Bonee noppobHyio HhopMaLMIO Bbl
MOXETE MOMY|Th Ha BEG-CaitTax:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

3 970 KparTkoe PyKOBOACTBO M0MNb30BaTeNA MOXET
Ges

6biTb.







DJI Support

DJl S AR

DJI %7328

DI HR—b

DJI DZ4x|2d

DJI Support

Servicio de asistencia de DJI
Service client DJI

Assistenza DJI
DJl-ondersteuning

Suporte DJI

TexHunyeckas nogaepxka DJ

www.dji.com/support
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