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N3 Quick Start Guide

1. N3 Product Profile

Introduction

The N3 is a third generation NAZA™ flight control system designed for serious multi-rotor enthusiasts. It is a
reliable and robust system with double IMUs and can be expanded with external high-performance sensors. It
uses advanced control algorithms and sensor fusion algorithms to maintain complete stability and integrity of
the aerial system.

The N3 is fully compatible with the DJI™ Onboard and Mobile SDKs and other DJI products, allowing
developers to optimize the system for specific applications. When used with DJI Lightbridge 2, it provides
direct access to DJI GO features including Intelligent Flight Modes.

With all essential components integrated into the N3 flight controller (including double IMUs, barometer and
data recorder), the device is powerful and highly compact to work together with the GNSS-Compass module
(including GPS and GLONASS), PMU module and LED module.

Features Highlights

* Flight Mode * Intelligent Navigation
P-mode (Positioning) Waypoints
A-mode (Attitude) Point of Interest (POI)
S-mode (Sport) Course Lock
Manual mode Home Lock
These operation modes (e.g. exp, maximum (Requires the DJI GO App and DJI
attitude angle) can be modified using Assistant 2. Lightbridge 2.)
* Ultimate Stability * Ultimate Reliability
Built-in double IMUs can enhanced by adding Built-in SD card data recorder for flight data
external high-performance sensors (Connecting recording.

to an A3 upgrade kit).

* Extended with DJI Products * DJI SDKs
DJI Ground Station is available using DJI Fully compatible with the Onboard SDK and
DATALINK Pro. Mobile SDK.

Developers Website:
https://developer.dji.com
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Parts

aw N

Flight Controller

. PMU Port

Derives power from the PMU module.

LED Port

Communicates with the LED module.

3. M1-M8 Pins
Connects to the corresponding ESC PWM port for each
motor.
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iESC Port

Communicates with the DJI Smart ESC using the Smart
ESC Communication Cable.

RF Port

Communicates with the DJI Lightbridge 2 Air System.
Status Indicator

Indicates the status of the flight controller.

CAN2 Port

CAN Bus port (Reserved port).

S-Bus Port

Communicates with a DJI DR16 or S-Bus receiver.

. F1-F4 Pins

Multifunction PWM output ports.

10. F5-F8 Pins

Multifunction PWM | / O ports.
. API Port
Communicates with an SDK device.
. EXP Port
Extended port (Communicates with the A3 upgrade kit).

Orientation Arrow
The flight controller orientation arrow.

GNSS-Compass Module
1. Orientation Arrow

The GNSS-Compass module should be mounted with the

arrow pointing toward the aircraft nose.
2. GNSS-Compass Status Indicator
Indicates the status of the GNSS-Compass Module.
3. Extended CAN1 Port
Dedicated DJI CAN-Bus port. Communicates with a DJI
device.

PMU Module

1.iBAT
Reserved port.
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LED Module

. Flight Status Indicator

Indicates the status of the flight control system.

Micro USB Port
Used to configure and upgrade the N3 via DJI Assistant 2.

Power Status Indicator

Indicates the power status of the flight control system.
38-128

Derives power from LiPo battery.

. Power Port (9V 2A)

Connected to the Flight Controller for power supply.

CANT1 Port
Connected to the GNSS-Compass module.
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2. Preparation

Check the items listed in the In the Box list and make sure all items are in good condition. If there are
any missing or damaged items, contact DJI Support. DJI Assistant 2 is used to configure the N3 flight
control system.
The N3 is a powerful system. To make use of all its capabilities, read the user manual thoroughly
before configuration.

AN
PDF

Read the User Manual
This DJI User Manual is for configuring the N3 flight control system.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

Download the DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 is used to configure the N3 flight control system. @

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A - Supports Windows 7 (or later) or Mac OS X 10.9 (or later).

Download the DJI GO App Watch the Video Tutorials
Search “DJI GO” on the App Store or Google http://www.dji.com/n3/info#video
Play and install the app on your mobile device.

Ol 0]
[=;

1e QR code to watch the tutorial videos.

DJI GO App

f « This is required if using the DJI Lightbridge 2 video downlink.
- The DJI GO app supports iOS 8.0 (or later) and Android 4.1.2 (or later).

Prepare your Equipment
Ensure your airframe, remote controller system, ESCs and battery are suitable for use with the N3.
Below is a list of compatible equipment.

Airframe: Types 14, X4, 16, V6, Y6,IY6, X8, 18, V8

Remote Controller System: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

ESCs: ESCs with up to 400 Hz control frequency

Battery: 3S to 128 LiPo battery

Optional Equipment: DJI Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15, DATALINK PRO,

iOSD mini, iOSD MARK I, DJI Smart ESC, etc.

DJI All Rights Reserved 5
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3. Installation

System Setup

Watch the video tutorial for an overview
of the installation process.

Refer to the Installation section of the
user manual for detailed procedures.

LED Blinking Patterns

Refer to the LED Indicator section of the
user manual for a detailed description of
blinking patterns.

4. Specifications

* Built-in Functions

Basic Flight Modes
Return-to-Home Modes

Safety Features

DJI GO App
(DJI Lightbridge 2 required)

Supported DJI Equipment

Assistant 2.)

Configure the Parameters

Watch the video tutorial for a brief walk
through.

Then launch DJI Assistant 2 and follow
the instructions.

Strictly follow the provided guidelines.
Failure to do so may lead to unexpected
flight behavior or serious accidents.

P-mode (Positioning); Atti mode / A-mode (Attitude); S-mode (Sport); Manual mode
Smart RTH; Low voltage RTH; Failsafe RTH
Failsafe mode; Low battery voltage warning; Custom flight altitude and radius

limits; No Fly Zones; Motor Redundancy (for 6 and 8 rotor platforms); Motor
overload detection; Built-in double IMUs; Built-in data recorder; Course Lock;

Home Lock

Beginner mode; Auto takeoff and landing; Wireless flight controller configuration;

Interest (POI), Waypoints

Flight data OSD; Intelligent Flight Modes: Course Lock, Home Lock, Point of

DJ! aerial platforms (e.g. F550, S900, S1000, S1000+); DJI gimbal systems (e.g.

Zenmuse X3 / X5 / X5R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC); DJ! Intelligent
Landing Gear; iOSD mini, iOSD MARK II; Smart ESC

 Optimized Flight Performance (Subject to airframe type and payload, most parameters can be configured in

Hovering Accuracy

(In P-Mode)

Vertical: 0.5 m; Horizontal: +1.5 m

Max Wind Resistance 10m/s
Max Yaw Angular Velocity — 150°/s

Max Pitch Angle

45° (Default 35°)

Max Ascent Velocity 5m/s

Max Descent Velocity 4m/s
« Electrical & Mechanical

Rated Power 3.3W

Rated Peak Power 5W

Operating Temperature

Refer to the Appendix section of the user manual for full specifications.

Safety Guidelines
It is important to understand basic flight

guidelines for the safety of both you and those
around you. Refer to the Disclaimer and Safety

Guidelines for more information.

)17 DJI All Rights
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14°10 131° F (-10° to 55° C)

No Fly Zones
® Learn more at:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

3 This Quick Start Guide is subject to change without prior notice.
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N3 Kurzanleitung

1. N3 — Produktbeschreibung

Einleitung

Das N3 ist ein NAZA™ Flugsteuerungssystem der dritten Generation fiir fortgeschrittene Multicopter-Benutzer.
Es ist ein zuverldssiges, robustes System mit doppelten IMUs und kann um externe Hochleistungssensoren
erweitert werden. Fortschrittliche Steuerungs- und Sensor-Fusionsalgorithmen sorgen fir maximale Stabilitét
des Flugsystems.

Das N3 ist komplett kompatibel mit den DJI™ Onboard- und Mobil-SDK, sodass Entwickler das System nach
Belieben flr spezifische Anwendungen optimieren kénnen. DJI Lightbridge 2 ermdglicht den direkten Zugriff auf
Funktionen in der ,DJI GO“-App, wie z. B die Intelligent Flight Modes.

Da alle essenziellen Komponenten (darunter die doppelten IMUs, das Barometer und der Datenschreiber)
bereits in das N3-Flugsteuerungssystem integriert sind, ist das Gerat nicht nur leistungsstark sondern auch
extrem kompakt und lasst sich muhelos zusammen mit dem GNSS-Kompassmodul (inkl. GPS und GLONASS),
dem PMU-Modul und dem LED-Modul verwenden.

Besonderheiten
* Flugmodi * Intelligente Navigation
Modus ,P* (Positionsbestimmung) Waypoints
Modus ,A* (Attitude/Fluglage) Point of Interest (POI)
Modus ,S* (Sport) Course Lock
Manueller Modus Home Lock
Diese Betriebsmodi (z. B. EXP, maximaler Fluglagenwinkel) (Voraussetzung: ,DJI GO“-App und DJI
kénnen Uber Assistant 2 eingestellt werden. Lightbridge 2.)
* Ultimative Stabilitét * Hochste Zuverlassigkeit
Die integrierten doppelten IMUs kénnen um Integrierter SD-Karten-Datenschreiber zur
externe Hochleistungssensoren erweitert werden Aufzeichnung von Flugdaten

(durch Verbindung an ein A3-Upgrade-Kit).

* Erweitert um DJI Produkte * DJI SDK
Die DJI Ground Station ist mithilfe von DJI Komplett kompatibel mit den Onboard- und
DATALINK Pro verfiigbar. Mobilmodellen

Entwickler-Website:
https://developer.dji.com
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N3 Kurzanleitung

Teile

>

iESC-Anschluss
Kommuniziert tber das ESC-Datenkabel mit dem DJI Smart
ESC.
RF-Anschluss
Kommuniziert mit dem Flugsystem Lightbridge 2.
Statusleuchte
Zeigt den Status des Flugsteuerungssystems an.
. CAN2-Anschluss
CAN-Bus-Anschluss (reservierter Anschluss).
. S-Bus-Anschluss
11 Kommuniziert mit einem DJI DR16 oder S-Bus-Empfanger.
F1-F4-Stecker
Multifunktions-PWM-Ausgang.

INN S NN

o

6@ o ~N
N >
©® N o

©

Flugsteuerung 10. F5-F8-Stecker
1. PMU-Anschluss PWM-I/O-Multifunktionsanschlisse.
Bezieht Strom vom PMU-Modul. 11. API-Anschluss
2. LED-Anschluss Kommuniziert mit einem SDK-Gerét.
Kommuniziert mit dem LED-Modul. 12. EXP-Anschluss
3. M1-M8-Stecker Erweiterter Anschluss (kommuniziert mit dem A3-Upgrade-
Verbindung zum entsprechenden PWM- Kit).
Drehzahlregleranschluss flir die einzelnen Motoren 13. Ausrichtungspfeil

Der Ausrichtungspfeil des Flugsteuerungssystems.

GNSS-Kompassmodul LED-Modul

. Ausrichtungspfeil . Statusleuchte des Fluggerats
Das GNSS-Kompassmodul sollte so montiert werden, dass Zeigt den Status des Flugsteuerungssystems an.

die Pfeilspitze zur Nase des Fluggeréts zeigt. 2. Micro-USB-Anschluss

2. GNSS-Kompass-Statusleuchte Wird zur Konfiguration und zum Upgrade des N3 tber DJI
Zeigt den Status des GNSS-Kompassmoduls an. Assistant 2 verwendet.

3. Erweiterter CAN1-Anschluss

Spezieller DJI-CAN-Bus-Anschluss. Kommuniziert mit
einem DJI Gerét.

N

. Statusleuchte

Zeigt den Status des Flugsteuerungssystems an.
38-128

Bezieht Strom von von der LiPo-Akku.

[

4. Stromanschluss (9 V, 2 A)
Wird zur Stromversorgung an die Flugsteuerung
PMU-Modul angeschlossen.
1.iBAT 5. CAN1-Anschluss
Reservierter Anschluss. Wird an das GNSS-Kompassmodul angeschlossen.

24 © 2017 DJI Alle Rechte vorbehalten



N3 Kurzanleitung

2. Vorbereitung

Uberpriifen Sie, ob alle im ,Lieferumfang“ aufgelisteten Teile vorhanden und in gutem Zustand sind.
Wenden Sie sich an den DJI Kundendienst, falls Teile fehlen oder beschadigt sind. Die Konfiguration
des N3-Flugsteuerungssystems erfolgt tber DJI Assistant 2.

Das N3 ist ein sehr leistungsstarkes System. Um alle seine Funktionen in vollem Umfang nutzen zu
kénnen, lesen Sie sich die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie das Geréat konfigurieren.

AN
Bedienungsanleitung lesen
In dieser DJI Bedienungsanleitung wird die Konfiguration des N3- PDF
Flugsteuerungssystems beschrieben.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

DJI Assistant 2 herunterladen
Die Konfiguration des N3-Flugsteuerungssystems erfolgt tiber DJI Assistant 2. @

http://www.dji.com/n3/info#downloads

& = Unterstitzt Windows 7 (oder hoher) und Mac OS X 10.9 (oder hoher).

»DJI GO“-App herunterladen Das Video-Tutorial ansehen
Suchen Sie im App Store oder auf Google Play http://www.dji.com/n3/info#video
nach ,DJI GO*, und installieren Sie die App auf

lhrem Mobilgerét.

O 0]
[=];

,DJI GO“-App Scannen Sie den QR

um sie die Tutorial-

f « Die App zu Verwendung des DJI Lightbridge 2 Videodownlinks bendtigt.
- Fur die ,DJI GO“-App wird iOS 8.0 (oder héher) oder Android 4.1.2 (oder hoher) benétigt.

Die Ausriistung vorbereiten
Stellen Sie sicher, dass Flugrahmen, Fernbedienungssystem, ESCs und Akku fur die Verwendung mit
dem N3 geeignet sind. Untenstehend finden Sie eine Liste mit geeigneter Ausriistung.

Flugrahmen: Typ 14, X4, 16, V6, Y6,IY6, X8, 18, V8

Fernbedienung: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

ESCs: ESCs mit einer Steuerfrequenz von bis zu 400 Hz

Akku: 3S bis 128 LiPo-Akku

Zusatzausristung: DJl Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15, DATALINK PRO,

iOSD mini, iOSD MARK II, DJI Smart ESC etc.

DJI Alle Rechte vorbehalten 25



N3 Kurzanleitung

3. Montage
Einrichtung Die Paramter konfigurieren
Sehen Sie sich das Video-Tutorial an, um Im Video-Tutorial erhalten Sie eine kurze
einen Uberblick Uber den Installationsprozess Anleitung.
zu bekommen. Starten Sie dann DJI Assistant 2, und
Eine detaillierte Anleitung finden Sie in befolgen Sie die Anweisungen.
der Bedienungsanleitung im Abschnitt
HInstallation®.

LED-Blinkfolge

NP3 . - " . Befolgen Sie die angegebenen

0= E\ne detg\lhgne Beschrglbung der B_\lnkfo\ge i} Anweisungen. Das Nichtbefolgen fiihrt

1N finden Sie in der Bedienungsanleitung im unter Umstanden zu unerwartetem
Abschnitt ,LED-Anzeige”. Flugverhalten oder schweren Unféllen.

4. Technische Daten

* Integrierte Funktionen
Grundlegende Flugmodi

Rickkehr-Modi
Sicherheitsfunktionen

,DJI GO“-App
(DJI Lightbridge 2
erforderlich)
Untersttzte DJI-
Ausriistung

Modus ,P* (Positionsbestimmung), Modus ,A(TTI)* (Fluglage), Modus ,S* (Sport), manueller
Modus

Intelligente Riickkehrfunktion; Rickkehr bei geringer Spannung; Sicherheitsbedingte Riickkehr

Ausfallsicherer Modus, Warnung bei niedriger Akkuspannung, benutzerdefinierte Flughdhen-
und Flugradiusbegrenzung, Flugverbotszonen, Motorredundanz (fir 6 und 8 Rotorplattformen),
Motortiberlastungserkennung, integrierte doppelte IMUs, integrierter Datenschreiber, Course
Lock, Home Lock

Anfangermodus, automatisches Starten und Landen, Konfiguration der kabellosen
Fernbedienung, Flugdaten-OSD, Intelligent Flight Modes (intelligente Flugmodi): Course Lock,
Home Lock, Point of Interest (POI), Waypoints

DJI Flugplattformen (z. B. F550, S900, $1000, S1000+), DJI Gimbals (z. B. Zenmuse X3 / X5 /
XBR / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC), iOSD mini, iOSD MARK I, Smart ESC

» Optimierte Flugleistung (je nach Flugrahmen und Last kénnen die meisten Parameter Uiber Assistant 2

konfiguriert werden.)
Schwebefluggenauigkeit
(im Modus ,P*)

Max. Windresistenz
Max.

Gierwinkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel
Max.
Steiggeschwindigkeit

Vertikal: +0,5 m, horizontal: +1,5 m

10m/s
150°/s

45° (Standard: 35°)
5m/s

Max. Sinkgeschwindigkeit 4 m/s

« Elektrik und Mechanik

Nennleistung
Nennspitzenleistung

Betriebstemperatur

33W
5W
-10 bis +65 °C

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie in der Bedienungsanleitung im Anhang.

Sicherheitsvorschriften

. . . o § Flugverbotszonen
Um Ihre eigene Sicherheit und die Sicherheit der .

L " . . Mehr Informationen:
Menschen in Ihrer Umgebung zu gewahrleisten, ist es

wichtig, dass Sie die notigen Grundregeln kennen. Im

http://www.dji.com/flysafe/no-fly

Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften
finden Sie nahere Informationen. 3% Diese Kurzanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung

geéandert werden.
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N3 Guia de inicio rapido

1. N3 Descripcion del producto

Introduccién

EI' N3 es un sistema de control de vuelo NAZA™ de tercera generacién disefiado para grandes aficionados a
los multirrotores. Es un sistema fiable y robusto con doble IMU y se puede ampliar con sensores externos de
alto rendimiento. Emplea algoritmos avanzados de control y fusién de sensores para mantener una estabilidad
e integridad total del sistema aéreo.

El N3 es totalmente compatible con los kits de desarrollo Onboard SDK y Mobile SDK de DJI™, asi como
con otros productos de la marca, lo que permite a los desarrolladores optimizar el sistema para aplicaciones
especificas. Cuando se utiliza con el DJI Lightbridge 2, proporciona acceso directo a caracteristicas de la
aplicacion DJI GO, incluidos los modos de vuelo inteligente.

Con todos los componentes esenciales integrados en el controlador de vuelo N3 (incluidos dobles IMU,
barémetro y grabador de datos), el dispositivo es potente y muy compacto, para funcionar en conjunto con el
maodulo GNSS-Compass (que incluye GPS y GLONASS), el médulo PMU y el médulo LED.

Caracteristicas destacadas

* Modo de vuelo * Navegacién inteligente
Modo P (Posicion) Trayectoria
Modo A (Attitude) Punto de Interés (POI)
Modo S (Sport) Rumbo fijo
Modo Manual Referencia fija
Estos modos de funcionamiento (p.ej., exp, angulo de (Necesita la aplicacion DJI GO 'y DJI
attitude maximo) se pueden modificar usando Assistant 2. Lightbridge 2).
* Maxima estabilidad * Méaxima fiabilidad
Las dobles IMU integradas pueden ampliarse Grabador de datos en tarjeta SD incorporado
incorporando sensores de alto rendimiento externos para registrar los datos de vuelo.

(mediante la conexion a un kit de actualizacién A3).

* Ampliacién con otros productos DJI * SDK de DJI
DJI Ground Station esté disponible usando Totalmente compatible con Onboard SDK y
DJI DATALINK Pro. Mobile SDK.

Sitio web para desarrolladores:
https://developer.dji.com

© 2017 DJI To s derechos
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N3 Guia de inicio rapido

Piezas

INN S NN

o © ® ~

Controlador de vuelo

. Puerto PMU

Obtiene alimentacion del médulo PMU.

Puerto LED

Se comunica con el médulo LED.

. Pines M1-M8
Se conecta al puerto PWM correspondiente del ESC de
cada motor.

-

~

w

>

o

o

~

©

©
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Puerto iESC

Se comunica con el ESC inteligente DJI mediante el cable
de comunicacion del ESC inteligente.

Puerto RF

Se comunica con el receptor DJI Lightbridge 2 Air System.
Indicador de estado

Indica el estado de sistema del controlador de vuelo.

. Puerto CAN2
Puerto de bus CAN (puerto reservado).
Puerto S-Bus
Se comunica con un receptor DJI DR16 o S-Bus.
Pines F1-F4
Puertos de salida PWM multifuncion.
0. Pines F5-F8
Puertos de E/S PWM multifuncion.
. Puerto API
Se comunica con un dispositivo SDK.
Puerto EXP
Puerto ampliado (comunica con el kit de actualizacion A3).
Flecha de orientacion

La flecha de orientacion del controlador de vuelo.

Médulo GNSS-Compass

. Flecha de orientacién
El médulo GPS-Compass se debe montar con la flecha
apuntando al morro de la aeronave.

. Indicador de estado de GNSS-Compass
Indica el estado del médulo GNSS-Compass.

N

w

. Puerto CAN1 ampliado
Puerto especifico de bus CAN DJI. Se comunica con un
dispositivo DJI

Médulo PMU

1. iBAT
Puerto reservado.

Médulo LED

hd

N

[

>

o

. Indicador de estado de vuelo

Indica el estado del sistema de control de vuelo.
Puerto MicroUSB

Se usa para configurar y actualizar el N3 mediante DJI
Assistant 2.

Indicador de estado de alimentacion

Indica el estado de alimentacion del sistema de control de vuelo.
38-128

Obtiene alimentacion de la Bateria de Vuelo Inteligente u otra
baterfa LiPo.

Puerto de alimentacion (9 V, 2A)

Conectado al controlador de vuelo para suministro de
alimentacion.

Puerto CAN1

Conectado al médulo GNSS-Compass.
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2. Preparacion

Compruebe que todos los componentes de la lista Contenido del embalaje estan presentes y en
buen estado. Si algin componente falta o esta dafiado, contacte con Asistencia DJI (DJI Support).
DJI Assistant 2 se usa para configurar el sistema de control de vuelo N3.

EI N3 es un sistema potente. Para aprovechar todas sus posibilidades, lea detenidamente el manual
del usuario antes de configurarlo.

™
Lea el manual del usuario
Este manual de usuario de DJI es para configurar el sistema de control de PDF
vuelo N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

Descargue DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 se usa para configurar el sistema de control de vuelo N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A - Compatible con Windows 7 (o posterior) 0 Mac OS X 10.9 (o posterior).

Descargue la aplicaciéon DJI GO Vea los videotutoriales
Busque "DJI GO" en el App Store o en Google http://www.dji.com/n3/info#video
Play, e instale la aplicacion en su dispositivo mavil.

O 0]
[=];

e el codigo QR para ver los videotutoriales

Aplicacién DJI GO Es

- Esto es preciso si se usa el enlace de transmision de video DJI Lightbridge 2.
- La aplicacion DJI GO es compatible con iOS 8.0 (o posterior) y Android 4.1.2 (o posterior).

Prepare su equipo
Asegurese de que la estructura de la aeronave, el sistema de control remoto, los ESC y la bateria son
adecuados para ser utilizados con el N3. A continuacién se muestra una lista del equipo compatible.

Estructura: Tipos 14, X4, 16, V6, Y6,1Y6, X8, 18, V8

Sistema de control remoto: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

ESCs: ESCs con una frecuencia de control de hasta 400 Hz

Bateria: Bateria 3S a 128 de LiPo

Equipo opcional: Tren de aterrizaje inteligente DJI, DJI Zenmuse Z15, DATALINK PRO,

iOSD mini, iOSD MARK II, ESC inteligente DJI, etc.
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3. Instalaciéon

Configuracion del sistema

Vea el videotutorial para obtener un
resumen del proceso de instalacion.

Configure los parametros

Vea el videotutorial, donde encontrara
instrucciones paso a paso breves.

Consulte la seccion de Instalacion
del manual del usuario para ver los
procedimientos en detalle.

Seguidamente, inicie DJI Assistant 2 y
siga las instrucciones.

Patrones de parpadeo de LED

Siga estrictamente las directrices indicadas.
_""_ Consulte la seccion de Indicador LED del A De lo contrario, pueden producirse
21N manual del usuario para ver una descripcion comportamientos de vuelo imprevisibles y

detallada de los patrones de parpadeo. accidentes graves.

4. Especificaciones

* Funciones incorporadas

Modos de vuelo basicos Modo P (Posicién); modo Atti / modo A (Attitude); modo S (Sport); modo Manual
Modos de regreso al o 5 .
N RTH inteligente; RTH de voltaje bajo; RTH de seguridad
punto de origen

Funciones de seguridad Modo de seguridad; aviso de bateria baja; limites personalizados de altitud y radio de
vuelo; zonas de exclusion aérea; redundancia de motores (para plataformas de 6y 8
rotores);deteccion de sobrecarga de motor; dobles IMUs incorporadas; grabadora de

datos integrada; bloqueo de rumbo; blogueo de origen

Aplicacion DJI GO
(requiere DJI Lightbridge 2)

Modo principiante; despegue y aterrizaje automatico; configuraciéon de control de vuelo
inalambrico; datos de vuelo superpuestos en pantalla; modos de vuelo inteligentes:
Rumbo Fijo (Course Lock), Referencia Fija (Home Lock), Punto de Interés (POI),
Trayectoria (Waypoints)
Plataformas aéreas DJI (p.€j., F550, S900, S1000, S1000+); sistemas de estabilizacion
DJI (p.gj., Zenmuse X3 / X5 / X6R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC); tren de aterrizaje
inteligente DJI; iOSD mini, iOSD MARK II; ESC inteligente
« Rendimiento de vuelo optimizado (segun tipo de la estructura de aeronave y carga Util; la mayoria de los
parametros se pueden configurar en Assistant 2).
Precisién en vuelo estacionario
(en modo P)
Resistencia méxima al viento 10 m/s
Velocidad angular méxima de
guinada

Equipo DJI compatible

Vertical: £0,5 m; Horizontal: +1,5 m

150°/s

Angulo de cabeceo méaximo  45° (35° por defecto)

Velocidad de ascenso

méaxima 5m/s

Velocidad de descenso

] 4m/s
maxima

« Datos eléctricos y mecanicos
Potencia nominal 33W
Potencia nominal maxima 5W

Temperatura de

funcionamiento De -10a 55 °C (de 14 a 131 °F)

Consulte las especificaciones completas en la seccion "Apéndice” del manual del usuario.

®

3 Esta guia de inicio rapido puede modificarse sin
idad de notifi -

Directrices de seguridad

Es importante conocer las directrices bésicas de
vuelo para su propia seguridad y la de quienes

le rodean. Para més informacion, consulte los
apartados Renuncia de responsabilidad y Directrices
de seguridad.

Zonas de exclusién aérea
Obtenga mas informacién en:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

7 DJI Toc
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1 Présentation du produit N3

Introduction

Le N3 est un systéme de contrdle de vol NAZA™ de troisiéme génération congu pour les passionnés de
multirotors. C'est un systeme fiable et robuste, doté de deux modules IMU et pouvant accueillir des capteurs
externes hautes performances. Ce systéeme utilise des algorithmes avancés de contrdle et d'intégration de
capteurs pour assurer la stabilité et I'intégrité totales du systeme aérien.

Le N3 est parfaitement compatible avec les kits de développement embarqué et mobile de DJI™, permettant

ainsi aux développeurs d'optimiser le systeme pour des applications spécifiques. Dans le cas d'une utilisation
avec Lightbridge 2 DJI, il dispose d'un acces direct aux fonctionnalités de I'application DJI GO, telles que les
modes de vol intelligent (Intelligent Flight).

Grace a I'ensemble des composants de base intégrés au contréleur de vol N3 (notamment les deux IMU, le
barometre et I'enregistreur de données), I'appareil est suffisamment puissant et compact pour étre utilisé avec
le module GNSS-Compass (y compris la navigation GPS et GLONASS), le module PMU et le module LED.

Principales fonctionnalités

* Mode de vol * Intelligent Navigation
Mode P (positionnement) Waypoints
Mode A (attitude) Point of Interest (POI)
Mode S (sport) Course Lock
Mode manuel Home Lock
Il est possible de modifier ces modes de fonctionnement (Applications DJI GO et Lightbridge 2 DJI
(par exemple I'angle d'assiette maximal) a I'aide requises.)

d'Assistant 2.

* Stabilité maximale * Fiabilité maximale
Les deux modules IMU intégrés peuvent étre optimisés Enregistreur de données sur carte SD intégré
par I'ajout de capteurs externes hautes performances pour I'enregistrement des données de vol.

(connexion a un kit de mise a niveau A3).

* Etendu avec les produits DJI * Kits de développement logiciel DJI
La station au sol de DJI est disponible via le Compatibilité totale avec les kits de
DATALINK Pro de DJI. développement embarqué et mobile.

Site Web des développeurs :
https://developer.dji.com

© 2017 DJI Tous droits réservés 31
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Eléments

INN S NN

o

>

Port iESC

Communique avec I'ESC intelligent de DJI via le cable de
communication ESC intelligent.

Port RF

Communique avec le systeme aérien DJI Lightbridge 2.

~ 6 Voyant d'état
© Indique I'état du contréleur de vol.
7 3 7 Port CAN2
8 Port bus CAN (port réservé).
9 2 8 Port S-Bus
10 11 Communique avec le récepteur DR16 ou S-Bus DJI.
9 Broches F1-F4
. Ports de sortie PWM multifonctions.
Contréleur de vol 10 Broches F5-F8
1 Port PMU Ports d'entrée/de sortie PWM multifonctions.
Tire I'alimentation du module PMU. 11 Port API
2 Port LED Communique avec un appareil SDK.
Communique avec le module LED. 12 Port EXP
3 Broches M1-M8 Port étendu (communique avec le kit de mise a niveau A3).
Se connectent au port PWM de I'ESC correspondant a 13 Fléche d'orientation

chague moteur.

La fleche d'orientation du contréleur de vol.

Module GNSS-Compass Module LED

1 Fléche d'orientation
Le module GNSS-Compass doit étre monté avec la
fleche pointée vers le nez de I'appareil.

2 Voyant d'état du GNSS-Compass
Indique I'état du module GNSS-Compass.

3 Port CAN1 étendu
Port CAN-Bus dédié de DJI. Communique avec un
appareil DJI.

[N

)

w

4
Module PMU
1.iBAT 5
Port réservé.

32 © 2017 DJI Tous droits réservés

Voyant d'état de vol

Indique I'état du systeme de contréle de vol.

Port Micro USB

Sert a configurer et mettre a niveau le N3 via DJI Assistant 2.

Voyant d'état de I'alimentation

Indique I'état d'alimentation du systéme de contrdle de
vol.

38-128

Tire I'alimentation de la batterie LiPo.

Port d'alimentation (9 V 2A)

Connecté au contréleur de vol pour I'alimentation.
Port CAN1

Connecté au module GNSS-Compass.
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2 Préparation

Vérifiez que vous disposez de tous les éléments répertoriés dans la liste « Contenu de I'emballage »
et que ces derniers sont en bon état. Si un ou plusieurs éléments sont manquants ou endommagés,
contactez |'assistance DJI. DJI Assistant 2 est utilisé pour configurer le systéme de contréle de vol N3.

Le N3 est un systeme puissant. Pour tirer parti de toutes ses capacités, lisez attentivement le manuel de
|'utilisateur avant de procéder a la configuration. N
Manuel de I'utilisateur

Le présent manuel de I'utilisateur DJI permet de configurer le systéme de contrdle PDF
de vol N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

Téléchargement de DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 est utilisé pour configurer le systéme de controle de vol N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A - Compatible avec Windows 7 (ou versions ultérieures) ou Mac OS X 10.9 (ou versions ultérieures).

Téléchargement de I'application DJI GO Didacticiels vidéo

Recherchez « DJI GO » sur I'App Store ou sur http://www.dji.com/n3/info#video
Google Play et installez I'application sur votre

appareil mobile.

O 0]

visionner les
idéo.

Application DJI GO Scannez le

f « Cela est nécessaire si vous utilisez la liaison descendante vidéo Lightbridge 2 DJI.
- L'application DJI GO prend en charge iOS 8.0 (ou versions ultérieures) et Android 4.1.2 (ou versions ultérieures).

Préparation de votre équipement
Assurez-vous de disposer d'une cellule appropriée, d'un systeme de radiocommande, des ESC et de
la batterie a utiliser avec le N3. Vous trouverez ci-dessous la liste des équipements compatibles.

Cellule : Types 14, X4, 16, V6, Y6,IY6, X8, 18, V8

Systéme de radiocommande : Lightbridge 2 DJI, DR16 DJI, S-Bus

Régulateurs électroniques de vitesse : ESC avec une fréquence de contrble pouvant aller jusqu'a
400 Hz

Batterie : Batterie LiPo 3S & 128

Equipement en option : Intelligent Landing Gear DJI, Zenmuse Z15 DJI,
DATALINK PRO, iOSD mini, iOSD MARK II, ESC intelligent
de DJI, etc.

© 2017 DJI Tous droits réservés 33
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3 Installation

Configuration du systéme

Le didacticiel vidéo donne un apercu du
processus d'installation.

Reportez-vous a la section « Installation » du
manuel de I'utilisateur pour plus de détails.

Clignotements des voyants LED

Configuration des parameétres
Visionnez le didacticiel vidéo pour une
démonstration rapide.

Lancez ensuite DJI Assistant 2 et suivez
les instructions.

' R ) :
Se- Reportez-vous a la section « Voyants LED » Suivez strictement les consignes fournies.
21 du manuel de I'utilisateur pour obtenir A Dans le cas contraire, vous risquez de

une description détaillée des différents
clignotements.

provoquer un comportement de vol
inattendu ou un accident grave.

4 Caractéristiques techniques

« Fonctions intégrées
Modes de vol basique
(Basic Flight)
Modes Return to Home (RTH,
Retour au point de départ)

Mode P (positionnement) ; mode Atti/A (attitude) ; mode S (sport) ; mode manuel

RTH intelligent ; RTH en cas de voltage faible ; fonctionnalité RTH de sécurité

Mode Sécurité ; Avertissement de sous-tension de la batterie ; Limites de rayon et d'altitude
de vol personnalisées ; Zones d'exclusion aérienne ; Redondance du moteur (pour 6 et
8 plateformes de rotors) ; Détection de surcharge de moteur ; Deux modules IMU intégrés ;
Enregistreur de données intégré ; Verrouillage de trajectoire ; Verrouillage du point de départ

Fonctionnalités de sécurité

Application DJI GO
(Lightbridge 2 DJI requis)

Mode Débutant ; Décollage et atterrissage automatiques ; Configuration du contréleur de
vol sans fil ; OSD de données de vol ; Modes de vol intelligent : Verrouillage de trajectoire,
Verrouillage de point de départ, Point d'intérét (POI), Points de passage

Equipement DJI pris en charge - Plateformes aériennes DJI (par ex., F550, S900, S1000, S1000+) ; Systémes de nacelle DJI (par
ex., Zenmuse X3 / X5 / X6R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC) ; Intelligent Landing Gear DJI ;
iOSD mini ; IOSD MARK Il ; ESC intelligent
« Performances de vol optimisées (selon le type de cellule et la charge, la plupart des paramétres peuvent
étre configurés dans Assistant 2)
Précision du vol stationnaire
(en mode-P) verticale : £0,5 m ; horizontale : 1,5 m (+6,5 pieds)

Résistance maximale au vent 10 m/s

Vitesse angulaire maximale en 150°/s

lacet

Angle d'inclinaison maximale ~ 45° (par défaut 35°)
Vitesse ascensionnelle 5m/s
maximale

Vitesse de descente maximale 4 m/s

 Caractéristiques électriques et mécaniques
33W
Puissance nominale maximale 5 W

Puissance nominale

Température de fonctionnement 14° a 131° F (-10° a 55° C)

Reportez-vous a la section « Annexe » du manuel de I'utilisateur pour connaitre les caractéristiques complétes.

Zones d'exclusion aérienne
® Pour en savoir plus, rendez-vous sur le site :

http://www.dji.com/flysafe/no-fly

Consignes de sécurité

Il est important que vous compreniez les consignes
de vol fondamentales afin d'assurer votre sécurité
et celle de votre entourage. Reportez-vous aux
consignes de sécurité et a la clause d'exclusion

de responsabilité pour plus d'informations. 3% Ce guide de démarrage rapide peut faire I'objet de

modifications sans préavis.
34 © 2017 DJI Tous droits réservés
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1. Profilo del prodotto N3

Introduzione

II dispositivo N3 rappresenta la terza generazione del sistema di controllo di volo NAZA™ ed & pensato per gli
appassionati dei dispositivi multirotore. Si tratta di un sistema robusto e affidabile con doppia unita IMU e pud
essere ampliato con sensori esterni a elevate prestazioni. Utilizza avanzati algoritmi di fusione dei sensori e di
controllo per mantenere il massimo livello di integrita e stabilita del sistema aereo.

Il dispositivo N3 & perfettamente compatibile con i prodotti DJI™ Onboard e Mobile SDK e altri prodotti DJI,
consentendo agli sviluppatori di ottimizzare il sistema per applicazioni specifiche. Quando si utilizza il sistema
DJI Lightbridge 2, e possibile accedere direttamente alle funzioni dell'app DJI GO, come ad esempio le
modalita di volo intelligente.

Con tutti i componenti fondamentali integrati nel dispositivo di controllo di volo N3 (tra cui la doppia unita IMU,
il barometro e il registratore di dati), il dispositivo ora & piu potente ed estremamente compatto ed & in grado di
lavorare congiuntamente con il modulo GNSS-bussola (con GPS e GLONASS), modulo PMU e modulo LED.

Caratteristiche principali

* Modalita di volo * Navigazione intelligente
Modalita P (posizionamento) Waypoint
Modalita A (assetto) Punto di interesse (PDI)
Modalita S (sport) Blocco orientamento
Modalita manuale Blocco posizione iniziale
E possibile modificare queste modalita di (Richiede I'app DJI GO e il sistema DJI
funzionamento (ad esempio EXP, angolo di assetto Lightbridge 2.)

massimo) tramite Assistant 2.

* Massima stabilita * Assoluta affidabilita
La doppia unita IMU integrata pud essere Registratore di dati su scheda SD integrato
migliorata aggiungendo sensori esterni a per la registrazione di dati di volo.

elevate prestazioni (collegamento con un kit di
aggiornamento A3).

* Ampliamento con prodotti DJI * SDK DJI
La stazione di terra DJI & disponibile utilizzando Piena compatibilita con Onboard SDK e Mobile
DJI DATALINK Pro SDK.

Sito Web degli sviluppatori:
https://developer.dji.com
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Componenti

>

Porta iESC

Comunica con DJI Smart ESC attraverso il cavo di
comunicazione Smart ESC.

Porta RF

Comunica con il sistema aereo DJI Lightbridge 2.

INN S NN

o

o 6. Indicatore di stato
© Indica lo stato del dispositivo di controllo di volo.
7 3 7. Porta CAN2
8 Porta CAN Bus (porta nascosta).
9 2 8. Porta S-Bus
10 11 Comunica con un DJI DR16 o un ricevitore S-Bus.
9.PinF1-F4
Porte di uscita PWM multifunzione.
Sistema di controllo di volo 10. Pin F5 - F8
1. Porta PMU Porte O / PWM | multifunzione.
Riceve I'alimentazione dal modulo PMU. 11. Porta API
2. Porta LED Comunica con un dispositivo SDK.
Comunica con il modulo LED. 12. Porta EXP
3. Pin M1 - M8 Porta nascosta (comunica con il kit di aggiornamento A3).
Collegare alla porta ESC PWM corrispondente di ciascun 13. Freccia di orientamento
motore. Freccia di orientamento del dispositivo di controllo di volo.

Modulo GNSS-bussola Modulo LED

1. Freccia di orientamento . Indicatore di stato di volo
Imodulo GNSS-bussola deve essere montato con la Indica lo stato del sistema di controllo di volo.

freccia rivolta verso il muso del velivolo. 2. Porta micro-USB

2. Indicatore di stato GNSS-bussola Utilizzata per la configurazione e I'aggiornamento del
Indica lo stato del modulo GNSS-bussola. dispositivo N3 tramite DJI Assistant 2.

3. Porta CAN1 estesa

Porta CAN-Bus DJI dedicata. Comunica con un
dispositivo DJI.

N

. Indicatore dello stato di alimentazione

Indica lo stato di alimentazione del sistema di controllo di
volo.

38-128

Riceve I'alimentazione proveniente dalla batteria LiPo.

o

4. Porta di alimentazione (9 V 2A)
Modulo PMU Collegata al sistema di controllo di volo per I'alimentazione.
1.iBAT 5. Porta CAN1
Porta nascosta. Collegamento al modulo GNSS-bussola.
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2. Preparazione

Controllare gli elementi riportati nell'elenco della confezione e assicurarsi che tutti gli elementi siano in
buone condizioni. In caso di elementi danneggiati o mancanti, contattare il supporto DJI. Assistant 2
di DJI e utilizzato per configurare il sistema di controllo di volo N3.

Il dispositivo N3 & un sistema potente. Per utilizzare appieno tutte le sue potenzialita, leggere
attentamente il Manuale utente prima di configurare il dispositivo. N
Leggere il Manuale utente

Questo Manuale utente DJI e utilizzato per la configurazione del sistema di PDF

controllo di volo N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

Scaricare DJI Assistant 2
Assistant 2 di DJI & utilizzato per configurare il sistema di controllo di volo N3. @

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A - Supporta Windows 7 (o successivo) o Mac OS X 10.9 (o successivo).

Scaricare I'app DJI GO Guardare video del tutorial
Cercare "DJI GO" nell'App Store o in Google Play http://www.dji.com/n3/info#video
e installare I'app sul proprio dispositivo mobile.

O 0]
[=];

App DJI GO Eseguire la scansione del codice QR per
visualizzare i video tutorial
f * Questa app & necessaria se si utilizza il downlink video DJI Lightbridge 2.
- L'app DJI GO supporta iOS 8.0 (o successivi) e Android 4.1.2 (0 successivi).

Preparare I'apparecchiatura
Assicurarsi che cellula, sistema di controllo remoto, ESC e batteria siano compatibili con il dispositivo
N3. Si riporta di seguito un elenco delle apparecchiature compatibili.

Cellula: Tipi 14, X4, 16, V6, Y6,1Y6, X8, 18, V8
Sistema di controllo remoto: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESC con frequenza di controllo fino a 400 Hz
Batteria: Batteria LiPo da 35 a 128

Apparecchiature opzionali:  Carrello di atterraggio intelligente DJI, DJI Zenmuse Z15,
DATALINK PRO, iOSD mini, iOSD MARK II, DJI Smart ESC, ecc.

© 2017 DJI Tutti i diritti riserva 37
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3. Installazione

Configurazione del sistema

Per una panoramica del processo di
installazione, guardare il tutorial.

Per le procedure dettagliate, consultare la

sezione "Installazione" del Manuale utente.

Schemi di lampeggiamento dei LED

Configurare i parametri

Guardare il video del tutorial per una
breve presentazione.

Awviare quindi il DJI Assistant 2 e seguire
le istruzioni.

Attenersi scrupolosamente alle linee

4. Specifiche

* Funzioni incorporate
Modalita di volo di base

38

Modalita di ritorno
al punto di partenza

Per una descrizione dettagliata degli schemi
di lampeggiamento dei LED, consultare la
sezione LED del Manuale utente.

(RTH, Return-To-Home)

Funzioni di sicurezza

App DJI GO

(e richiesto il sistema DJI

Lightbridge 2)

Apparecchiature DJI
supportate

A\

guida fornite. In caso contrario possono
verificarsi comportamenti di volo imprevisti
o incidenti gravi.

Modalita P (Posizionamento); Modalita A (Assetto); Modalita S (Sport); Modalita manuale

Smart RTH; Low voltage RTH; Failsafe RTH

Modalita Failsafe; Avviso di livello basso di carica della batteria; Limiti personalizzati di
altitudine di volo e raggio d'azione; Zone vietate al volo; Ridondanza dei motori elettrici
(per piattaforme a 6 e 8 rotori); Rilevamento del sovraccarico dei motori; Doppia unita IMU
integrata; Registratore di dati integrato; Course Lock (Blocco orientamento); Home Lock
(Blocco posizione iniziale)

Modalita per principianti; Decollo e atterraggio automatico; Configurazione wireless del
sistema di controllo di volo; OSD dei dati di volo; Modalita di volo intelligente: Course Lock
(Blocco orientamento), Home Lock (Blocco posizione iniziale), Point of Interest (POI, Punto di
interesse), Waypoint

Piattaforme aeree DJI (ad esempio F550, S900, S1000, S1000+); Sistemi gimbal DJI (ad
esempio Zenmuse X3 / X5 / X5R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC); Carrello di atterraggio
intelligente DJI; Mini iOSD, i0SD MARK II; Smart ESC

« Prestazioni di volo ottimizzate (In base al tipo di cellula e carico, la maggior parte dei parametri pud
essere configurata in Assistant 2.)
Accuratezza nella sospensione

(In modalita P)

Resistenza max. al vento

Velocita angolare di imbardata

massima

Angolo max di beccheggio

Velocita di salita massima

Velocita di discesa massima

Verticale: +0,5 m; Orizzontale: +1,5 m

10m/s
150°/s

45° (35° per impostazione predefinita)
5m/s
4m/s

* Componenti elettrici e meccanici

Potenza nominale

Valore nominale della

potenza di picco

33W

5W

Temperatura di funzionamento Da -10 a 55 °C (da 14 a 131 °F)

Per le specifiche tecniche complete, consultare la sezione Appendice del Manuale utente.

Direttive sulla sicurezza

Per la propria sicurezza e per quella delle persone
che si trovano nelle vicinanze, & importante

Zone interdette al volo
Per saperne di pi:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

®

comprendere le principali linee guida di volo. Per

ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni
della responsabilita e alle direttive sulla sicurezza.

7 DJI Tutti

diritti rise

3 Questa Guida di avvio rapido & soggetta a
modifiche senza preavviso.




N3 Snelstartgids

1. N3 Productprofiel

Inleiding

De N3 is een derde-generatie NAZA™ Flight Control System, ontworpen voor echte multi-rotor-fans. Het is een
betrouwbaar en robuust systeem met dubbele IMU's, dat kan worden uitgebreid met externe hoogwaardige
sensoren. Het maakt gebruik van geavanceerde besturingsalgoritmes en datafusie-algoritmes voor het behoud
van volledige stabiliteit en integriteit van het antennesysteem.

De N3 is volledig compatibel met de DJI™ onboard en mobiele SDK's en andere DJI-producten, zodat
ontwikkelaars het systeem kunnen optimaliseren voor specifieke toepassingen. In combinatie met de DJI
Lightbridge 2 biedt hij directe toegang tot DJI GO-functies zoals de Intelligent Flight-modi.

Het feit dat alle essentiéle onderdelen in de N3 Flight Controller zijn geintegreerd, zoals dubbele IMU's,
barometer en datarecorder, maakt het apparaat krachtig en uitermate compact, zodat het kan worden gebruikt
met de GNSS-kompasmodule (inclusief GPS en GLONASS), PMU-module en LED-module.

Uitgelichte functies

* Vluchtmodus * Intelligente navigatie
P-mode (Positionering) Waypoints
A-mode (Attitude) Bezienswaardigheid (POI)
S-mode (Sport) Koersvergrendeling
Handmatige modus Basisvergrendeling
Deze bedrijffsmodi (bijv. exp, maximale attitudehoek) (DJI GO App en DJI Lightbridge 2 vereist.)

kunnen worden aangepast met Assistant 2.

* Ultieme stabiliteit * Ultieme betrouwbaarheid
Ingebouwde dubbele IMU's kunnen worden Ingebouwde registratietool met SD-kaart voor
uitgebreid met externe hoogwaardige sensoren de registratie van viuchtgegevens.

(aansluiten op een A3-upgradekit).

« Uitgebreid met DJI-producten *DJI SDK's
DJI-grondstation is beschikbaar als DJI DATALINK Pro Volledig compatibel met de onboard SDK en
wordt gebruikt. mobiele SDK.

Website ontwikkelaar:
https://developer.dji.com
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Onderdelen

INN S NN

o © ® ~

Vluchtcontroller

. PMU-poort

Ontvangt voeding van de PMU-module.
LED-poort

Communiceert met de LED-module.
M1-M8-pins

-

~

«@

Maakt verbinding met de bijpbehorende ESC PWM-poort

voor elke motor.

&

o

o

~

©

©

10.

13.

N

iESC-poort

Communiceert met de DJI Smart ESC via de Smart
ESC-communicatiekabel.

RF-poort

Communiceert met het luchtsysteem van de DJI
Lightbridge 2.

Statusindicator

Geeft de status van de viuchtcontroller.

. CAN2-poort
CAN Bus-poort (gereserveerde poort).
S-Bus-poort
Communiceert met een DJI DR16- of S-Bus-ontvanger.
F1-F4-pins
Multifunctionele PWM-uitgangspoorten.
F5-F8-pins
Multifunctionele PWM-1/0 poorten.
. API-poort
Communiceert met een SDK-apparaat.
. EXP-poort
Extra poort (communiceert met de A3-upgradekit).
Oriéntatiepijl

De oriéntatiepijl van de viuchtcontroller.

GNSS-kompasmodule

. Oriéntatiepijl

De GNSS-kompasmodule moet zo worden aangebracht

dat de pijl naar de neus van het luchtvaartuig wijst.

Statusindicator GNSS-kompas
Geeft de status van de GNSS-kompasmodule weer.

~

w

. Uitgebreide CAN1-poort
Specifieke DJI CAN-Bus-poort. Communiceert met een
DJl-apparaat.

PMU-module

1.iBAT
Gereserveerde poort.

7 DJI Alle rechten voc

LED-module

N

N

o

>

o

. Vluchtstatusindicator

Geeft de status weer van het flight control system.

. Micro-USB-poort

‘Wordt gebruikt om de N3 te configureren en upgraden
met behulp van DJI Assistant 2

LED-lampje AAN/UIT

Geeft aan of het Flight Control System is in- of
uitgeschakeld.

38-128

Haalt voeding uit de LiPo-accu

Voedingspoort (9 V, 2A)

Voor voeding verbonden met de viuchtcontroller.
CAN1-poort

Aangesloten op de GNSS-kompasmodule.
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2. Voorbereiding

Controleer de onderdelen die in het onderstaande vak worden beschreven en zorg ervoor dat deze
zich in een goede staat bevinden. Indien onderdelen beschadigd zijn of ontbreken, neem dan contact
op met DJI Support. DJI Assistant 2 wordt gebruikt om het N3 flight control system te configureren.

De N3 is een krachtig systeem. Lees de gebruikershandleiding zorgvuldig door voordat je aan de
configuratie begint, om optimaal gebruik te kunnen maken van alle functies.

N
Lees de gebruikershandleiding
Deze DJI gebruikershandleiding is bedoeld voor de configuratie van het N3 Flight | PPF
Control System.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

Download DJI Assistant 2
DJI Assistant 2 wordt gebruikt om het N3 flight control system te configureren. @

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A » Ondersteunt Windows 7 (of nieuwer) of Mac OS X 10.9 (of nieuwer).

Download de DJI GO-app Bekijk de filmpjes met uitleg
Zoek 'DJI GO' in de App Store of in Google Play http://www.dji.com/n3/info#video
en installeer de app op je mobiele apparaat.

O 0]
[=];

DJI GO-app Scan de QR-code om de instructievideo's te bekijken:

f - Dit is vereist als je gebruik maakt van de videodownlink DJI Lightbridge 2.
-De DJI GO-app ondersteunt iOS 8.0 (of hoger) en Android 4.1.2 (of hoger).

Je apparatuur voorbereiden
Zorg dat je casco, afstandsbedieningssysteem, ESC's en accu geschikt zijn voor gebruik met de N3.
Lijst met compatibele apparatuur.

Casco: Typen 14, X4, 16, V6, Y8, IY6, X8, 18, V8
Afstandsbedieningssysteem: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-bus

ESC's: ESC's met besturingsfrequentie van maximaal 400 Hz

Accu: 3S tot 128 LiPo-accu

Optionele apparatuur: DJl Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15, DATALINK PRO,

iOSD mini, iIOSD MARK Il, DJI Smart ESC, etc.

)17 DJI Alle rechten voorbehouden 41
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3. Installatie

Systeeminstellingen De parameters configureren

Bekijk het filmpje met uitleg voor een Bekijk de instructie-video voor een korte
overzicht van het installatieproces. rondleiding.

Raadpleeg het hoofdstuk Installatie in de Start vervolgens DJI Assistant 2 op en
gebruikershandleiding voor een uitgebreide volg de instructies.

beschrijving van de procedures.

Knipperpatronen LED

_‘;’_ Raadpleeg het hoofdstuk LED-indicator in de f}
2N gebruikershandleiding voor een uitgebreide

Volg de vermelde richtlijnen strikt op.
Indien dit niet gebeurt, kan dit leiden

- tot onverwacht vlieggedrag of ernstige
beschrijving van de knipperpatronen

ongelukken.
4. Specificaties
 Ingebouwde functies
Standaard vluchtmodi P-mode (Positioning); Atti mode / A-mode (Attitude); S-mode (Sport); Manual mode

Modi Terug-naar- . ™
Smart RTH; RTH lage spanning; Uitvalbeveiligde RTH

Basis (RTH)

Veiligheidsvoorzieningen Uitvalbeveiligingsmodus, waarschuwing accuspanning; Instellimiet vlieghoogte en
-radius; zones met een vliegverbod, motorredundantie (voor 6 en 8 rotorplatforms);
overbelastingdetectie voor motoren; ingebouwde dubbele IMU's; ingebouwde
datarecorder; koersvergrendeling, basisvergrendeling

DJI GO-app Beginnermodus; Automatisch opstijgen en landen; Draadloze configuratie viuchtcontroller;

(DJI Lightbridge 2 vereist) OSD vluchtgegevens; Intelligente viuchtmodi: Koersvergrendeling, basisvergrendeling,
Point of Interest (POI (bezienswaardigheid)), Waypoints (routepunten)

Ondersteunde DJI antenneplatforms (bijv. F550, S900, S1000, S1000+); DJI gimbalsystemen (bijv.

DJl-apparatuur Zenmuse X3/ X5/ X5R / XT, Z15 A7 / GH4 / 5D Il / BMPCC); DJI Intelligent Landing

Gear; iOSD mini, iOSD MARK II; Smart ESC

» Geoptimaliseerde vluchtprestaties (afhankelijk van het type casco en lading, de meeste parameters
kunnen in Assistant 2 worden geconfigureerd.)

Zweefprecisie Verticaal: +0,5 m; Horizontaal: 1,56 m
(In P-modus)

Maximale windbestendigheid 10 m/s
Maximale gierhoeksnelheid ~ 150°/s

Maximale hellingshoek 45° (standaard 35°)
Maximale stijgsnelheid 5m/s
Maximale daalsnelheid 4m/s
* Elektrisch & Mechanisch
Nominaal vermogen 33W
Nominaal piekvermogen 5W
Bedrijfstemperatuur -10 °C tot 55 °C (14 °F tot 131 °F)

Raadpleeg het hoofdstuk Bijlage in de gebruikershandleiding voor volledige specificaties.

Het is belangrijk de basisviuchtrichtlijnen te Meer informatie vind je op:

begrijpen voor jouw veiligheid en die van http://www.dji.com/flysafe/no-fly
je medemens. Raadpleeg de disclaimer en
veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

Veiligheidsrichtlijnen @ No-fly zones (gebieden met een vliegverbod)

# Deze ids is ig aan wijzigi zonder
voorafgaande kennisgeving.
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1. Perfil do produto N3

Introducao

O N3 ¢ um sistema de controlo de voo NAZA™ de terceira geragao concebido para os verdadeiros entusiastas
de multirrotores. Trata-se de um sistema fidvel e robusto com IMU duplas que pode ser ampliado com
sensores de alto desempenho. Este sistema utiliza algoritmos avangados de controlo e de fusdo de sensores
para manter a total estabilidade e integridade do sistema da antena.

O N3 ¢é totalmente compativel com o DJI™ Onboard e os Mobile SDK e outros produtos DJI, o que permite
aos programadores otimizarem o sistema para aplicagdes especificas. Quando utilizado com o DJI Lightbridge
2, permite acesso direto as funcionalidades do DJI GO, incluindo modos de voo inteligentes.

Com todos os componentes essenciais integrados no controlador de voo N3 (incluindo IMU duplas, o
barémetro e um gravador de dados), o dispositivo é potente e muito compacto para funcionar em conjunto
com o médulo GNSS-Compass (incluindo GPS e GLONASS), o médulo PMU e o médulo LED.

Funcionalidades em destaque

* Modo de voo * Navegagao inteligente
Modo P (Positioning) Pontos de passagem
Modo A (Attitude) Ponto de interesse (POI)
Modo S (Sport) Bloqueio de curso
Modo Manual Bloqueio de posigéo inicial
Estes modos de funcionamento (por ex., angulo (Requer a DJI GO App e o DJ! Lightbridge 2.)

maximo de atitude) podem ser modificados com
o Assistant 2.

* Maxima estabilidade * Méaxima fiabilidade
As IMU duplas integradas podem ser melhoradas Gravador de dados de cartdes SD integrado
adicionando sensores de alto desempenho para gravacao de dados de voo.

externos (através da ligagdo de um kit de
atualizagdo A3).

* Alargamento com portas DJI * DJI SDK
O DJI Ground Station esté disponivel utilizando o Totalmente compativel com Onboard SDK e
DJI DATALINK Pro. Mobile SDK.

Website para programadores:
https://developer.dji.com

17 DJI Todos os direitos

oservados 43



N3 Guia de inicio rapido

Pecas

>

Porta iESC

Comunica com o DJI Smart ESC utilizando o cabo de
comunicagao Smart ESC.

Porta RF

Comunica com o DJI Lightbridge 2 Air System.

INN S NN

o

,‘ 6. Indicador de estado

© Indica o estado do controlador de voo.

7 3 7. Porta CAN2

8 Porta CAN Bus (Porta reservada).

9 2 8. Porta S-Bus

10 11 Comunica com um DJI DR16 ou recetor S-Bus.
9. Pinos F1-F4
Portas de saida PWM multifungoes.

Controlador de voo 10. Pinos F5-F8
1. Porta PMU Portas E/O PWM multifungoes.

Obtém energia a partir do médulo PMU. 11. Porta API
2. Porta LED Comunica com um dispositivo SDK.

Comunica com o médulo LED. 12. Porta EXP
3. Pinos M1-M8 Porta alargada (Comunica com o kit de atualizagdo A3).

Liga-se a porta ESC PWM correspondente de cada motor. 1

«@

Seta de orientacdo
Seta de orientagéo do controlador de voo.

Médulo GNSS-Compass Médulo LED

1. Seta de orientacdo 1. Indicador de estado de voo
O médulo GNSS-Compass deve ser montado com a seta Indica o estado de voo do sistema de controlo de voo.
virada para o nariz da aeronave. 2. Porta micro USB

2. Indicador de estado GNSS-Compass Utilizada para configurar e atualizar o N3 através do DJI
Indica o estado do médulo GNSS-Compass. Assistant 2.

3. Porta CAN1 alargada

Porta DJI CAN-Bus dedicada. Comunica com um
dispositivo DJI.

2. Indicador de estado da alimentagédo
Indica o estado da alimentag&o do sistema de controlo de
VOO.

3.38-128
Obtém energia a partir da bateria LiPo.

. 4. Porta de alimentagéo (9 V 2 A)
Médulo PMU Ligada ao controlador de voo para alimentagao de corrente.
1.iBAT 5. Porta CAN1

Porta reservada. Ligada ao médulo GNSS-Compass.
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2. Preparacao

Verifique os itens indicados na lista “Incluido na caixa” e certifique-se de que todos estdo em bom
estado. Se algum item estiver em falta ou danificado, contacte a assisténcia da DJI. O DJI Assistant
2 é utilizado para configurar o sistema de controlo de voo N3.

O N3 é um sistema potente. Para utilizar todas as suas capacidades, leia cuidadosamente o manual
do utilizador antes de configurar o sistema.

AN
Ler o manual do utilizador
Este manual do utilizador DJI destina-se & configuragéo do sistema de controlo PDF
de voo N3.
http://www.dji.com/n3/info#downloads
Transferir o DJI Assistant 2
O DJI Assistant 2 ¢ utilizado para configurar o sistema de controlo de voo N3.
http://www.dji.com/n3/info#downloads
A - Compativel com Windows 7 (ou posterior) ou Mac OS X 10.9 (ou posterior).
Transferir a DJI GO App Ver os tutoriais de video
Pesquise “DJI GO” na App Store ou no Google http://www.dji.com/n3/info#video
Play e instale a aplicag&o no seu dispositivo moével.
[P
Ols10]
(=]}
Aplicagao DJI GO Leia o codigo QR para ver os tutoriais de video.

f « A transferéncia é necesséria se estiver a utilizar o link de video DJI Lightbridge 2
» A DJI GO app é compativel com iOS 8.0 (ou posterior) e Android 4.1.2 (ou posterior).

Preparar o seu equipamento
Certifique-se de que a sua célula, o sistema de controlo remoto, o ESC e a bateria sdo adequados
para utilizagdo com o N3. Segue-se uma lista de equipamento compativel.

Célula: Tipos 14, X4, 16, V6, Y6, IY6, X8, 18, V8

Sistema de controlo remoto: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

ESC: ESC com frequéncia de controlo até 400 Hz

Bateria: Bateria LiPo 3S a 128

Equipamento opcional: DJl Intelligent Landing Gear, DJI Zenmuse Z15, DATALINK PRO,

iOSD mini, iIOSD MARK II, DJI Smart ESC, etc.
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3. Instalacao

Configuragdo do sistema

Veja o tutorial de video para obter uma
vista geral do processo de instalacéo.
Consulte a seccao “Instalagdo” do manual
do utilizador para obter mais detalhes
sobre os procedimentos.

Padrdes de intermiténcia do LED

Consulte a secgao “Indicador LED” do
manual do utilizador para obter uma
descricdo detalhada dos padroes de

A\

Configurar os parametros

Veja o tutorial de video para obter uma
breve descricao.

Em seguida, inicie o DJI Assistant 2 e
siga as instrugdes.

Siga cuidadosamente as instrugdes
fornecidas. Se néo o fizer, pode provocar
um comportamento de voo inesperado ou

intermiténcia.

4. Especificacoes
* Fungdes integradas
Modos basicos de voo

Modos Return-to-Home
(Voltar & posicao inicial)

Fungdes de seguranga

Aplicagdo DJI GO
(é necessaria a
DJI Lightbridge 2)

Equipamento DJI compativel

acidentes graves.

Modo P (Positioning); Modo Atti/Modo A (Attitude); Modo S (Sport); Modo Manual
Low voltage RTH; Failsafe RTH

Modo Failsafe (protecao contra falhas); aviso de tenséo da bateria baixa; limites de
altitude e raio de voo personalizados; zonas de exclus&o aérea; redundancia do motor
(para plataformas de 6 e 8 rotores); detecéo de sobrecarga do motor; IMUs duplas
integradas; gravador de dados integrado; bloqueio de curso; bloqueio de posicao inicial

Modo de principiante; Descolagem automatica e Aterragem automatica; Configuragao do
controlador de voo sem fios; OSD de dados do voo; Modos de voo inteligentes: Blogueio
de curso, Bloqueio de posicao inicial, Ponto de interesse (POI), Pontos de passagem
Plataformas de antena DJI (por ex.: F550, S900, S1000, S1000+); sistemas de suspensao
carda DJI (por ex.: Zenmuse X3/X5/X5R/XT, Z15 A7/GH4/5D IlI/BMPCC); DJI Intelligent
Landing Gear; iOSD mini, iOSD MARK II; Smart ESC

« Desempenho otimizado do voo (Sujeito ao tipo de célula e a capacidade de carga, a maioria dos
parametros pode ser configurada no Assistant 2.)

Precis@o de voo estacionario

(No modo P)

Resisténcia méx. ao vento
Velocidade de inclinagdo
da guinada max.

Angulo de inclinagao méx.

Vertical: +0,5 m; Horizontal: +1,5 m
10m/s
150°/s

45° (35° por predefinigéo)

Velocidade de subida méaxima 5 m/s

Velocidade de descida
méaxima

4m/s

« Caracteristicas elétricas e mecanicas

Poténcia nominal
Pico de corrente nominal

Temperatura de
funcionamento

33W
5W

-10a55°C (14131 °F)

Consulte a secgdo “Apéndice” do manual do utilizador para obter as especificacdes completas.

Diretrizes de seguranga
E importante que compreenda as diretrizes basicas
para a seguranca de voo, tanto para o utilizador

Zonas de exclusao aérea
Saiba mais em:
http://www.dji.com/flysafe/no-fly

®

como para os que o rodeiam. Consulte a declaracao

de exoneragao de responsabilidade e as diretrizes de
seguranga para obter mais informagoes.

7 DJI Toc
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N3 KpaTkoe pykoBoACTBO nonb3osatena

1. MNapameTpsbl N3

BeepeHue

N3 siBnsieTcst cucTemoit ynpasnerus nonetom NAZA™ TpeTbero nokoneHus,, NpegHasHaueHHoM ans nobuTtenei
neTatenbHbIX annapaToB C HECKOMbKVMY Mponesniiepammn. OT0 HadexHas cuctema ¢ apyms moaynsamm VIHC, kotopas
MOXXET NCNOIb30BATLCA C AONOSTHUTEIbHBIM BblCOKOBquJeKTI/IBHbIMM Aartdnkamun. Bnarop,apﬂ nepegoBbiM anropuTMam
ynpasneHns u 06093 [AaHHbIX cuctema obecneunsaeT CTa6l/Iﬂth|0 N HAOEXHYO paGOTy JietarenbHoro annapara.

Cepuist N3 NOAHOCTLIO COBMECTHMA C KoMMnekTamu ans paspaboTku MO DJI™ Onboard 1 Mobile SDK, uto
NO3BOMT Pa3paboTymkam ONTUMWU3VPOBATL CUCTEMY AN HEOBXOAUMBIX Lienei. Mpy NCNONL30BaHUA CUCTEMbI
BmecTe ¢ DJI Lightbridge 2 nonb3oBatesnb Nony4mT HENOCPEACTBEHHbIA AOCTYN K hyHKUMSM npunoxerus DJI GO,
Hanpumep K pexkvmanm Intelligent Flight.

CucTema yrpasneHms noneTom N3 MMEeeT KOMMaKTHbIN pasmep Y LLIVPOKYIO (hyHKLMOHaNEHOCTs. OHa OcHalLieHa BCemi
HeobxoaMMbIMA cpeacTBaMn — AByMs Moaynsmn VIHC, 6apoMeTpomM 1 yCTPOMCTBOM 3ammncu AaHHbIX — v COBMECTVMA
¢ moaynem GNSS-Compass (Bktosast GPS 1 ITTOHACC), 6710k0M ynpaBneHvs UTaH1eM ¥ CBETOAVNOAHBIM MOLYIEM.

N3

@unmr

i

0630p hyHKUMI

* Pexxum noneta * VHTennekTyanbHas Hasurauns
Pexxm P (MosviupoHnposaHme) Touku MapLupyTa
Pexxm A (MpoCTpaHCTBEHHOE MONOXEHNIE) Touka nHtepeca (POI*
Pexxm S (CnopTviBHbIA) BagaHHbIn Kypc
PyuHoi pexxim JomatuHsas Touka
MapameTpbl 419 3TUX paboumx PEXMMOB (HanpyMep, (Tpebyetcs npunoxxenne DJI GO v DJI
«@XP» VI MaKCUMaUTbHBIIA Yron HaKnoHa) MOXKHO Lightbridge 2.)

HacTpavBaTb C NOMOLLbIO Assistant 2.

* VickntounTensHas HaAe>XHOCTb * UckniounTensHas HafeXHoCTb
K aByM BCTPOEHHbIM Mogynsam VIHC MoxHO BcTpoeHHbIin perucTpatop AaHHbix Ha kapTy SD
,D,OﬁaBMTb Eb\COKOSCDdJeKTI/IBHb\e BHELUHWME 0AaTYNKN PEerncTpupyeT NoNeTHble AaHHbIE.

(c MoMOLLBIO KOMMeKTa A5 MofAepHW3aLymn A3).

* fononHnTensHas npoaykuws DJI * KomnnekTbl DJI SDK
cnonb3oBaHne HazemHon cTaHumn DJI ¢ nomMouysto MonHas coBmecTMOocTb ¢ Onboard SDK 1
DJI DATALINK Pro. Mobile SDK.

Caiit pa3paboTumKoB:
https://developer.
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N3 KpaTtkoe pykoBoACTBO nosib3oBaTensa

KomnoHeHTbI

>

MopTt IESC
CoepvHerne ¢ DJI Smart ESC ¢ nomolLbto kabens
cesaan Smart ESC.
MopT RF
CoepvHenue ¢ cuctemoin DJI Lightbridge 2.
VHavkaTtop cocTosHus
OTOGpP@KeHME COCTOSHUS CUCTEMbI aBTOMATUYECKOTO
YNPaBIEHNS APOHOM.
Mopt CAN2
Mopt CAN Bus (HacTpanBaembli)
MopT S-Bus
CoepayHervie ¢ DJI DR16 nnm npremHmkom S-Bus.
. KonTakTbl F1-F4
" MHoroyHKUMOHaNbHbIE BbIXOAHbIE NOPThI PWM.
10. KoHTakTbl F5-F8
MHoroyHKLMOHaNbHbIE NOPTLI BBOAA-BbIBOAA PWM.

o

IS RN
o

S0 o~
N 3
© ® N

CucTtema aBTOMaTU4ecKoro ynpasJsieHnsa OpoHOM

11. MNopT API
1. NMopt PMU CoefyHeHue ¢ ycTpoiicTom SDK.
MuTarmre oT 6/10Ka YNpaBIeHNs NUTaHeM 12. MopT EXP
2. Mopt LED PacLuMpeHHbIi MOpT (COEAMHEHNE C KOMMIEKTOM A5
CoefvHeHne ¢ MOfYIEM CBETOAVIOAHbIX MHAVKATOPOB. mogepHusaLmm A3).
3. KoHTakTbl M1-M8 13. YkasaTenb opveHTauum
TMoakio4eHme K COOTBETCTBYIOLLIEMY MopTy PWM ESC ans Ykaaaresib OpUeHTaLMN CCTEMbI @BTOMATIYECKOTO
Ka)X[0ro Asuraressi. yrpassneHus

Mopynbe GNSS-Compass CBeToaMoaOHbIA MOy b

1. Ykasarenb opueHTaumm 1. NHpykaTop cocTosiHus noneta
Mopynb GNSS-Compass HeobxoayMo ycTaHaB/vBaTh TakK, OTobparkaeT COCTOAHNE CUCTEMbI YNPaB/IEHS NMONETOM.
YTOGbI CTPE/IKa yKasblBasia Ha HOC [poHa. 2. MopT Micro USB

2. Nnpukatop coctosiHns GNSS-Compass VcrnonbayeTcs Anst KOHPUrypUPOBaHUS 1 OGHOBNEHUS
OtobpaxkeHwie cocTosHms moayna GNSS-Compass. N3 uepes DJI Assistant 2.

3. PacwwupenHbin nopt CAN1

Bebigenentbivi nopT wikbl CAN DJI. CoeavHermre ¢
ycTpoiicteom DJI.

N

. Ninpukatop nutanus

OTOspa)KeHVIe NUTaHWSA CUCTEMbI yNpaBieHNs NONETOM.
38-128

MuTaHvie OT akkyMyISTOPHON NINTWIA-NONUMEPHOTO
akkymynstopa.

MopT nutanus (9 B, 2 A)

MoAKMoYeH K Ny LTy YNPaBAeHUs Ast NOy4eHNs

[

>

Mopnyne PMU BNEKTPONUTAHNS.
1. iBAT 5. MopT CAN1
HacTpavBaeMbIi. CoepvHenve ¢ mofynem GNSS-Compass
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N3 KpaTkoe pykoBoACTBO nonb3osatena

2. MoprotoBka

MpoBepbTe HaM4Ke KOMMOHEHTOB MO CMIMCKY «KOMMIEKT NOCTaBKy» 1 Y6eAUTECh, YTO BCE OHU HaxoAdTCs B
XOPOLLEM COCTOSIHW. T1p1 OBHAPYXKEHNV MOBPEXAEHHBIX KOMMOHEHTOB W/ MPW OTCYTCTBUM KOMIMOHEHTOB
obpatuteck B cnyx6y nogaepxku DJI. MNMporpammioe obecneveHve DJI Assistant 2 ncnonsayetcs ans
HaCTPOMKV CUCTEMbI yrpaBnieHns nonetom N3.

N3 — 970 MoLHas cucTema. YTobbl BOCMONB30BATECS BCEMU €€ BO3MOXHOCTSMY, BHAMATENBHO NPOYTUTE
PYKOBOACTBO MOML30BATENS, NMPEXAE YEM NPUCTYNNTL K HACTPOMKE.

AN
O3HaKOMbTECh C PYKOBOJICTBOM MoJib30BaTesst
PykoBoacTBo nonb3osatens DJI npegHasHayeHO ONS HACTPOWKM CUCTEMbI PDF
ynpasneHus nonetom N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

3arpyaute DJI Assistant 2
lMporpammHoe obecnedeHre DJI Assistant 2 vcnonb3yeTcs A5 HaCTPOVKK
cucTeMbl ynpasneHus nonetom N3.

http://www.dji.com/n3/info#downloads

A * MopaepxveaeT Windows 7 (wm 6onee nosgaHioo sepcuio) nim Mac OS X 10.9
(vm Bonee NO3AHIO BEPCUIO).

3arpyaute npunoxxenue DJI GO MpocmoTpuTe 0ByyatoLLme BUOEOPOSIUKA
Hangure npynoxxenune «DJI GO» B App Store http://www.dji.com/n3/info#video

nnun Google Play v ycTaHoBWTE ero Ha cBoe

MOBWBHOE YCTPONCTBO.

Ol 0]

[=;

Mpunoxerne DJI GO Mpockarnpyiite QR-k
o0y

N9 IPOCMOTPa

f + OT0 HeObX0AMMO, ECNM Bbl UCMONb3YeTe NMHMIO Buaeocssaan DJI Lightbridge 2.
« Mpvnoxerve DJI GO noppepxusaeT i0S 8.0 (vnn Gonee nospHioo Bepcuio) 1 Android 4.1.2 (nnn
6oree MO3AHIO BEPCUIO).

MopgroToBbTe 060opyAOBaHNE

yﬁeD.VITer, YTO APOH, cucTema OMNCTaHLUMOHHOIO ynpas/ieHNs, 3N1EKTPOHHbIE PEryNATOPbI CKOPOCTA
1 aKKyMYNATOP NOAXOOAT A9 UCNOSIb30BaHNA C N3. Huxe npuBeaeH CnnmcoK COBMECTVIMOIO
obopyaoBaHVs.

JNeTatenbHble annaparbi: TUnbl 14, X4, 16, V6, Y6,IY6, X8, 18, V8

MynbT AUCTaHLMOHHOMO yNpaBneHus: DJI Lightbridge 2, DJI DR16, S-Bus

OneKTpoHHble perynsTopbl ckopocTh (ESC): aneKkTpoHHbIE PEryISTopbl CKOPOCTY C YNpaB/IsioLLEen YacToTo
0o 400 Iy

AxkymynsTop: JINTWiA-NnonMMepHbI akkymynaTop ot 3S go 128

[ononHntensHoe o6opynoBaHye: VHTEeNNeKTyanbHoe nocagoyHoe waccw DJI, DJI Zenmuse Z15,

DATALINK PRO, iOSD mini, iOSD MARK I, DJI Smart ESC v T A,
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N3 KpaTtkoe pykoBoACTBO nosib3oBaTensa

3. C6opka

HacTpoitka cuctembl

MocmoTpuTe oByyalowunii BUAEOPONVK ANs
nonyyeHvst o6WMX CBEAEHWI O npouedype
YCTaHOBKW.

N5 nonyyeHys NoapoBHOro onmucaHns
npoueayp obpaTtuTecs K pasgeny «YCraHoBka»
B PyKOBOACTBE NoJsb30BaTeNs.

XapaKTep MUraHnsa nHankKaropa

_".’_ B paspene «CBETOAMOAHBIN WHAMKATOP» B

1'\ PyKOBOACTBE NOMb30BaTENst COAEPXUTCS
noapo6Has WHAOPMaLMS O CXEMaxX MUraHus
WHAVKaTopa.

4. TexHU4YeCKMNe XapaKTepUCTUKM

* BcTpoeHHble dyHKLUM

HacTpoiika napametpos

MpocMOTPHTE OBYHaIOLLMI BUAEOPOSIVK C
KPATKM1M PYKOBOZCTBOM.

Bartem 3anyctute DJI Assistant 2 v cnegyiite
VHCTRYKUMSM.

Ctporo cobniopaiTe Cneaylowme ykasans.
HeBbinonHenne atux TpeboBaHnin MOXeT
NPNBECTU K HENPEABULEHHOMY MOBEAEHNIO
neTaTensHOro annapara Uil CepbeaHbIM
aBAPUVHBIM CUTYaLMISIM.

DyHKUMM OBecreqeHs
6esonacHocT1 yCTaHaB/MBaEMbIE MOMb30BaTENEM OrpaHNYeHUs BbICOTLI 1 AanbHOCTU MoneTa;

Mpunoxenue DJI GO
(Tpebyetcs DJI Lightbridge 2) 6ecnpoBoaHO CUCTEMbI aBTOMATUHECKOrO ynpasieHus; AaHHble o nonetax Ha OSD;

MoppepxuvBaemoe
obopyaosarvie DJI

OCHOBHbIE PEXUMbI MoneTa  Pexxum P (MO3ULMOHUPOBAHIE); pexum Atti / pexxkum A (MPOCTPaHCTBEHHOE MONOXEHNE);

PexuM S (CNOPTVBHBIN); PYHHON PEXVM

Pexumbl «Bo3BpaTa JOMOM»  VIHTENNEKTYasIbHBIA PEXVIM BO3BPATa [JOMOW; PEXMM BO3BPATA AOMOM MPY HUSKOM

HanpsHKeHU; aBapuiiHbIN PeX1M Bo3BpaTa AOMON
ABapUiHbIA PEXUM; NPEAYNPEXAEHNE O HU3KOM HanpsXKeHWN akkymynsTopa;

30HbI, 3anpeLeHHble 419 NoneTos; Ay6aMpoBaHue MOTOPOB (A1s Mopenen ¢ 5 n 8
nponennepami); obHapy>xeH1e neperpysku AsuUraTens; Asa BCTPOEHHbIX Moaysist VIHC;
BCTPOEHHbI PErICTPATOP AaHHbIX; PEXIM 3afIaHHOMO Kypca; J0MALLHAS TouKa

Pexxum ONA HaYMHaloWmxX; B3NEeT 1 nocagka B aBTOMaTU4ECKOM pexume; HaCTpOVIKa
pexvMbl Intelligent Flight: pexxvv 3aaHHOro Kypca, AoMalLHss Touka, Touka nHTepeca (PO),
TOHKV MapLUpyTa.

JNetateneHble annapatsbl DJI (Hanpumep, F550, S900, S1000, S1000+); cTabunmaatopb!
DJI (Hanpumep, Zenmuse X3 / X5 / X5R / XT, Z15 A7 7 GH4 /5D Il / BMPCC);
VHTENNeKTyanbHoe nocanoyHoe waccvt DJI; iI0SD mini, IOSD MARK II; Smart ESC

¢ ONTUMN3NPOBaHHbIE NIETHbIE XaPaKTEPVCTVKM (B 3aBUCMMOCTM OT TUMa KOHCTPYKLMK 1 Macchl rpy3a,
60nbLUYIO YAaCTb NapaMeTPOB MOXXHO U3MEHSITb C MOMOLLbIO NpUoXxeHus Assistant 2.)

TOYHOCTb NOBVLMOHMPOBAHIA

(8 pexxwve P) Mo Beptukanm: +0,5 M; No ropuaoHTanm: +1,5 m

Makc. conpotvenerue seTpy 10 M/c

Makc. yrnosas ckopocTb 150°/c
nosopora

Makc. yron HaknoHa 45° (no ymonyaHuio 35°)
Makc. ckopocTb nogbema 5Mm/c
Makc. CKopOoCTb Crycka 4 m/c

. 3l'leKTpVIKa n MexaHuka

HomMuHaneHas MOLWHOCTL 3,3BT

HomuHansHas nrkosas 5Bt

MOLLHOCT

[vanasoH paboumnx -10°...+55 °C (o1 14 go 131 °F)

Temnieparyp

TMoSHbIE TEXHNYECKIE XapaKTEPUCTUKI MPUBEAEHDbI B pasaene «[punoxeHne» pykoBoaCTBa Nosb3osaTens.

PyKOBOACTBO N0 TeXHUKE Ge30MacHOCTY

[ns obecneveryist ceoer 6e30nacHOCTH 1 6e30MacHOCTH
OKPYKAIOLLX BaXKHO MOHMMATH OCHOBHbIE MPVHLIAME!
noneta. [1na nony4eHys AONOAHUTENBHON UHOpMaLn
0BpaTUTECh K OTKady OT OTBETCTBEHHOCTM 1 PYKOBOACTBY

o TexHVke 6e3onacHoCTu.
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ALLMLLEHD

30Hbl, 3anpeLyeHHble Ans noneTos
Bonee nogpobHas nHopmMauvs npruBeaeHa
Ha Be6-cale:

http://www.dji.com/flysafe/no-fly

# 970 KpaTKoe PyKOBOACTEO NONIb30BATeNA MOXeT
i Ges



Compliance Information
FCC Compliance

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s authority
to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of the
FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential installation.
This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee that interference will
not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or television reception, which
can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

—Increase the separation between the equipment and receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

EU Compliance Statement

SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby declares that this device is in compliance with the essential requirements
and other relevant provisions of the R&TTE Directive.

A copy of the EU Declaration of Conformity is available online at

www.dji.com/euro-compliance

ce X

EU contact address: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Germany

Manufactured by:
14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building NO.18 Gaoxin
South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

) 15 | ATBEIFRHRAIRAS

IR RIS 18 SO SARIT BRI 14 &
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DJI Support

DJl S AR

DJI %7328

DI HR—b

DJI DZ4x|2d

DJI Support

Servicio de asistencia de DJI
Service client DJI

Assistenza DJI
DJl-ondersteuning

Suporte DJI

TexHunyeckas nogaepxka DJ

www.dji.com/support
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